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1.1 Onsoz

Sevgili miisterimiz,

OKM GmbH’nin tim miihendisleri ve satis, egitim ve destek kadrosu eXp 6000’i aldiginiz i¢in tesekkir

eder.

eXp 6000 detektorii, Elektro Manyetik imza Okuma (EMSR) ilkesiyle ¢calisir. Bu cihaz metal nesnelerin tespiti
yani sira zemin tabakasi, bosluk, fay, zemin suyu olusumlari ve diger metal olmayan nesneler gibi zeminin dogal é6zelliklerini
de tespit edebilmektedir. Daha sonra tabii ki isbu ekipman gémiitlerin, mezarliklarin, kaya mezarhklarinin, hazinelerin,

gomiill seylerin, tanklarin ve benzerlerinin tespiti i¢in uygundur.

eXp 6000, alam1 kaz1 yapmak gerekmeksizin c¢esitli yapilar ve deniz tasitlar1 icindeki gomiilii nesneleri
kesintisiz tespit edebilmekte, belgeleyebilmekte ve analiz edebilmektedir. EMSR'nin kullanimi tespitin zorunlu
oldugu ve kazinin miimkiin olmadig1 alanlarda 6zellikle yararlidir. eXp 6000’nin basit ve esnek kullanimi kolayca ve

hizla tekrarlanabilir sonuglar saglayabilir.

Uzmanlar ekibimiz ile uriinlerimizin silirekli kontrol altinda oldugunu garanti ederiz. Uzmanlarimiz, kalite

iyilestirmeleri agisindan yeni gelistirmeler gergeklestirmeye ¢aligir.

Uriinlerimizden birini satin alarak veya kullanarak aragtirmaniz sirasinda basarili olacagimzi ve bir bulgu elde edeceginizi
garanti edemeyiz. Gizli ve gomiilii nesnelerin teshisi ¢ok sayida faktore baghdir. Bilebileceginiz gibi diinyada farkl zayiflama
seviyelerinde farkli toprak tirleri bulunmaktadir. Degisken toprak o6zellikleri nihai tarama olg¢iimlerini
engelleyecek ve degistirecektir. Cok fazla yer alti suyu, degisken Killer, kum ve 1slak topraklar bulunan alanlar

taramay! zorlastirir ve yapima veya modele bakilmaksizin tiim tespit ekipmaninin azami derinlik kabiliyetlerini azaltabilir.

Bu ekipmanin ne zaman kullanilmis ve ¢alistirilmis olduguna dair daha fazla bilgi i¢in liitfen web sitemizi ziyaret edin.
Ekipmanimiz siirekli test edilmektedir ve iyilestirmeler veya yiikseltmeler mevcut oldugunda bunlar1 da web sitemizde

listeleyecegiz.

Sirketimiz i¢in teknolojimizin olusturulmasindaki gelistirmelerimizin ve “Arastirma ve Gelistirme” agsamalar1 sirasinda
ogrenilen tim bilgilerin korunmasi gereklidir. Verilen mevzuat, patent ve marka tescili ¢ercevesinde kalmaya

calisiyoruz.

isbu Kullanim Kilavuzunu okumaya liitfen zaman ayirin ve eXp 6000’nin operasyonuna, islevselligine ve nasil
kullanilacagina asina olun. Fabrikamizda ekipmaniniz i¢in egitim de saghiyoruz. Yardim ve destek i¢in diinya

¢apinda bayi ag1 saglamaya da ¢alisiyoruz. Daha fazla bilgi igin liitfen web sitemizi ziyaret edin.

OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com
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1.2 Onemli Notlar

eXp 6000’i ve aksesuarlarini kullanmadan énce liitfen isbu ¢alistirma talimatlarimi dikkatlice okuyun. isbu

talimatlar detektoriin nasil kullanilacagi ve 6nlem alinmasi gereken potansiyel kaynaklar tizerine bilgi verir.

eXp 6000 ve aksesuarlar: ylizey alt1 anormalliklerin ve zemin bozunumlarinin analizine, belgelenmesine ve
tespitine yardimci olur. Zemin yapisinin kaydedilen verileri 6zel yazilimimizin kullanimiyla gorsel temsil saglamak tizere
bir bilgisayara iletilecektir. Yazilim konusundaki ilave notlar gézetilmelidir. Yazilimin kullanim kilavuzunu liitfen

okuyun!

1.2.1 Genel Notlar

Bir elektronik cihaz olarak eXp 6000 herhangi bir cihazla oldugu gibi dikkatle ve 6zenle ele alinmalidir. Verilen emniyet
onlemlerinin gozetilmemesi veya tasarlanmis oldugu amaglar disindaki herhangi bir kullanim isletim biriminin ve/veya

aksesuarlarinin veya bagl bilesenlerinin hasarina veya tahribine neden olabilir.

Cihaz, uygun olmayan sekilde agilirsa birimi imha edecek olan kurcalama onleyici dahili modiile sahiptir.

Birim i¢inde nihai kullanici i¢in servis saglanabilir par¢a bulunmamaktadir.

1.2.2 Muhtemel Saghk Tehditleri

Uygun sekilde kullanilirsa isbu cihaz normalde herhangi bir saglik tehlikesi olusturmaz. Mevcut bilimsel

bilgilere gore yiiksek frekansh sinyaller diisiik giigleri sebebiyle insan bedeni i¢in zararh degildir.

1.2.3 Cevre

Birimi soguk bir yerden sicak bir yere tasirken yogusmaya dikkat edin. Herhangi bir muhtemel yogusma

buharlasana kadar birimi ¢alistirmayin. Birim her gesit havaya dayanikli degildir ve su veya yogusma birime zarar verebilir.

Biiytik elektrikli motorlarin veya korumasiz hoparlérlerin bulundugu yerlerde bulunabilecek gii¢lii manyetik

alanlardan kaginin. isbu ekipmani bu tip bir ekipmanin 50 metresi dahilinde (150 ft) kullanmaktan kaginin.

Zemindeki teneke, ¢ivi, vida gibi metal nesneler veya dokiintiiler tarama verilerinizi etkileyebilir ve tarama verileriniz
konusunda olumsuz sonuglar gosterebilir. Ayrica personelinizin cep telefonu, anahtar, miicevherat vb. gibi metal

nesnelerinin alanda bulundurulmamasi uygun olacaktir. Celik burunlu botlar giymeyin.

1.2.4 Voltaj

Enerji beslemesi belirtilen degerler araligi disinda olmamalidir. Sadece teslimat kapsamindaki sarj aletlerini,

bataryalar1 ve yeniden sarj edilebilir bataryalari kullanin.

115/230 Volt sebeke kaynag! hicbir zaman kullanmayin.

OKM GmbH
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1.2.5 Veri emniyeti

Asagidaki durumlarda veri hatalar1 meydana gelebilir:
¢ gonderici modiiliinin aralig: asilmigsa,
¢+ cihazin veya bataryalarin enerji beslemesi ¢cok diisiikse,
+ kablolar ¢ok uzunsa,
¢+ birim miidahalede bulunan cihazlara ¢ok yakin ¢alisiyorsa,

+ atmosferik kosullar (gok gurultili saganak, yildirim vb.).

1.3 Bakim ve Hizmetler

Bu béliimde uzun siire iyi durumda tutmak ve iyi 6l¢iim sonuglari almak i¢in tiim dahil edilen aksesuarlar ile 6l¢iim

aletinizin bakimini nasil yapacaginizi 6greneceksiniz.
Asagidaki liste neden kaginmaniz gerektigini belirtmektedir:
¢ niifuz eden su
+  glcli kir ve toz birikintileri
¢+ sertdarbeler
¢  gicli manyetik alanlar
+ yiliksek ve uzun streli 1s1 etKisi

Cihazini temizlemek i¢in liitfen kuru yumusak bir bez kullanin. Herhangi bir hasardan ka¢inmak i¢in cihazi

ve aksesuarlar1 her zaman uygun tasima ¢antalarinda nakletmelisiniz.

eXp 6000’i kullanmadan once lutfen tiim bataryalarin ve akiimiilatorlerin tam olarak sarj edilmis
oldugundan emin olun. Harici batarya veya dahili akiimiilatorler ile ¢alisiyorsaniz yeniden sarj etmeden once

bataryalarin tamamen bosalmasini da saglayin. Bu sekilde bataryalariniz uzun ve saglam émiirlii olacaktir.

Harici ve dahili bataryalari sarj etmek iGin sadece teslimatimizin kapsaminda olan

onayll sarj aletlerini kullanin.

1.4 Hafriyat Sirasinda Patlama Tehlikesi

Ne yazik ki son iki diinya savas1 zemini bir¢ok yerde patlayici hurda yiginina ¢evirmistir. Bu 6liimciil kalintilar halen
zeminde gomulidiir. Cihazinizdan metal pargasi sinyali aldiginizda hemen kazmaya ve bir nesne aramaya baslamayin.
Oncelikle gergekten nadir bir bulguya onarilamaz hasara neden olabilirsiniz ve ikinci olarak nesnenin siddetle tepki vermesi

ve geri tepmesi ihtimali bulunmaktadir.

Yiizeye yakin olan zeminin rengini kaydedin. Zeminin kirmizi veya kirmizimsi rengi pas izlerinin gostergesidir.

Bulgulara iliskin olarak sekillerine kesinlikle dikkat etmelisiniz.

OKM GmbH
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Kavisli veya yuvarlak nesneler 6zellikle butonlar, halkalar veya kiigiik ¢iviler tanimlanabiliyorsa alarm isareti olmalidir.
Aynisi fark edilebilir mithimmat veya kursunlar ve top mermileri i¢in de gegerlidir. Bunlar1 oldugu yerde
birakin, herhangi bir seye dokunmayin ve en énemlisi herhangi birini evinize gotiirmeyin. Savasin dldiiriicti makineleri asitli
ve bilyeli fiinyeler gibi acimasiz icatlar1 kullanmistir. Bu bilesenler zaman iginde paslanmistir ve en hafif hareket pargalarinin
kirilmasina ve tetiklenmesine neden olabilir. Kovanlar veya biiyiik mithimmatlar gibi zararsiz goriinen nesneler dahi

boyledir. Patlayicilar zaman i¢inde kristalize olmus olabilir, yani seker benzeri kristaller olusmus olabilir.

Bu gibi bir nesnenin hareket ettirilmesi bu kristallerin siirtinme olusturmasina ve patlamaya neden
olabilir. Bu gibi kalintilara rastlarsaniz ilgili yeri isaretleyin ve bulguyu polise raporlayin. Bu gibi nesneler her zaman

yiiriiyenler, ¢iftgiler, cocuklar ve hayvanlar i¢in yagam tehlikesi olusturur.

OKM GmbH
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2.1 eXp 6000 Kontrol Birimi

Boyutlar (Y x G x D) . . 320 x 190 x 95 mm
ABITIK s . .yaklasik 2200 g
Voltaj eeeeeeeeeessssmeeeeeeeeeseseeessssssssssssssssssesessssssssssssssss sesssss ....11.8 - 14.8 VDC, 30 W maksimal
Emniyet Sinifi N . e e P40
Calisma Siiresi (tam sarj edilmis Gug¢ Paketi, 25 °C) . yaklasik 3 saat
(OE=Y B E=7 0 0 5's B2 Ter=1 2§ =5 L SRR -10 °C - 50 °C
Ekran ... . ... 6.5” Diyagonal, 1024 x 768 Piksel TFT Renk, 650 cd/qm
islem Birimi ....... . . QuadCore AMD @ 2GHz, OpenGL4.2 HD Radeon GPU
Calisma Bellegi (RAM) eeeeeeeeereeeeeeeseeeeseeeseeessrereseesanreesseeeareaas senee 4 GB Kingston HyperX
Veri Bellegi ...ccooveiiieiciieecicceeneeeet e s ... 16 GB Endiistriyel SDCard, Simif 10
Geri Bildirim . . N akustik, gorsel
Muhafaza S1cakl1fl ... s . -20 °C - 60 °C
Ortam Nemi oo e ———— %5 - %75
Su Gegirmez eeEeeeereeseeseesseeseeesesesesseeeesseeeessesseeeeesesasesseeseeseeseessesseeeesresates seenen Hayir
Veri iletim Teknolojisi . ... WiFi802.11n a/b/g, MIMO 2x2
Veri [letim HIZ1 ..o 11 Mbps - 54 Mbps
Calisma Mesafesi (teleskopik ¢ubuk tertibatina goriis hattinda) ......ccccceevevnienncnnceeeceneees maks. 30 m
2.2 Teleskopik Cubuk Mortaji

Boyutlar (Y X G X D) coeoceeeeeeeereeeeeeee e s . 640 x 140 x 250 mm
ABITIIK e ————— yaklasik 1900 g
Voltaj . . TR, 11.8 - 14.8 VDC, 30 W maksimal
Emniyet Sinifi . eeereereeenareeeneeeane e eaneneneeeaneeannee 1P40
Calisma Suresi (tam sarj edilmis Gug¢ Paketi, 25 °C) . yaklasik 5
saat Calisma Sicakhg: . e senane e -10 °C - 50 °C
Islem Birimi . . ettt e eaenenenenes ARM Cortex MO+ @ 48 MHz
Calisma Bellegi (RAM) N 32 KB
Veri Bellegi . e . 256 KB
Muhafaza Sicaklig: ... . . -20 °C - 60 °C
(0051210 101\ (<1’ o ¥ AR . . %5 - %75
Su Gecirmez e eeeeEeeneeeeeeeiereies eeneeeeaeeesreeereeseeeeeeeeeareeaeenre s anennn e rees Hayir
Veri _Iletim Teknolojisi . ... WiFi802.11na/b/g, MIMO 2x2
Veri IIetim HIZI ettt s e e e s semeeseneesneeeneeennnnanee 11 Mbps - 54 Mbps
Calisma Mesafesi (kontrol birimine goriis hattinda) ......ccccceveenieriinnirccecnnee. maks. 30 m

2.3 Bilgisayar, Asgari Gereklilikler (dahil degil)

islemci ettt tee ettt st e Steteaeensenenen minimum 1.5 GHz
CD-ROM  Siriciisi
Baglanti Noktas1 (Veri iletimi)
Bos Bellek

minimum 4x
USB

minimum 50 MB

OKM GmbH
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Calisma Bellegi (RAM) it ss s a s e snnens minimum 512 MB
Grafik Karti . . minimum 256 MB, OpenGL-uyumlu
ISletim SiStEMI wcoccceeeeeerereeee et eeeeeaeae Windows Vista, Windows 7, Windows 8, Windows 10

2.4 Siiper Sensor

Uzunluk . . Y 100 cm
Agirhik e . . yaklasik 770 g
ANICT e s ikili / Yiiksek Kazanimhi — Dikey - Jeofiziksel Asama Okuyucu — EMSR
Sensor Teknolojisi ... . . TCFX-01-A
2.5 Teleskopik Prob

Uzunluk e . Y 50 - 120 cm
Agirhik ... . . yaklasik 1 kg
Alic1 . . ikili Jeofiziksel Asama Okuyucu - EMSR
Sensor Teknolojisi . . . TCFX-01-A

2.6 Tinel Sensorii

UzunluK s e 50 cm
Agirhik eeeeeeeeeereeeeneene e enne yaklasik 520 g
Alicl e ——— ikili Jeofiziksel Asama Okuyucu - EMSR
Sensor Teknolojisi . . TCFX-01-A

2.7 Canli Yayin Sensorii

Uzunluk . 50 cm
Agirhik N yaklasik 820 g
Alicl . . Quad Jeofiziksel Asama Okuyucu - EMSR
Sensor Teknolojisi . . . TCFX-01-A

2.8 GPS Ahcis1 / eGPS

Boyutlar e eaeereeeieeeEeeEeeaeeaeeEeiaeeEeeaeieeE e et e eae e rar et e ae e e e e s nenenae s 50 x 50 x 20 mm

Agirhk ... . . yaklasik 60 g

Giris Voltaj1 e e 5 V DC

Giris Akim1 (maksimum) ... . . . 350 mA

Giris Akimi (tipik) e wee 46 mMA

Veri Transfer Hiz1 N 1 s

Yo T=101 QU= 1 0 E=35 U g o'o K= VSR 60 s

S Ter=1 S QUOE= 10 11 w0 o o o b= TSSO 1 s
OKM GmbH

www.okmmetaldetectors.com



Teslimat Kapsaml



Asagidaki boliimde tiim standart ekipmanlari bulabilirsiniz. Teslimat kapsami bazi durumlarda temel ekipmana

Profesyonel Art

dahil edilmemesi gereken baz1 opsiyonel aksesuarlar nedeniyle farkli olabilir.

eXp 6000 Kontrol birimi, tagima bantlar dahil 1 1
Teleskopikgubuk diizened 1 1
Giig Paketi 2 4
sarj aleti, takma aygiti ve gezi adaptéri 2 2
Kablosuz Kulakliklar 1 1
USB Gubugu 1 1
3D Software (Visualizer3D) 1 1
Kullanim Kilavuzu 1 1
Tasima gantasi 1 1
Teleskopik Pob 1 1
Super Sensér 1 1
Tinel Sensarti opsiyonel 1
Canli Yayin Senséri opsiyonel 1
Android video gézlik opsiyonel 1
Harici GPS Alicisi opsiyonel 1
Android Tablet PC (as external display) opsiyonel opsiyonel
Windows Tablet PC (Visualizer 3D igin) opsiyonel opsiyonel

Tablo 1: Teslimat Kapsami



Kontrol Elemanlarl

Bu bélimde eXp 6000 6l¢lim aleti i¢in tiim kontrol elemanlarinin temel kullanimi hakkinda daha fazla bilgi edineceksiniz.

Tim baglantilar, girisler ve ¢ikislar detaylica anlatilmistir.
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4.1 eXp 6000 Arizasi

eXp 6000’in temel bilesenleri sekil 4.1'de gosterilmistir.

Video gozliik Kablosuz

Kulaklik
Tasima askisi

Ekran

Kontrol birimi

Teleskopik gubuk
tertibati

Prob destegi

Siper Sensor

Prob destegi

Teleskopik prob

Sekil 4.1: Teleskopik Prob ve Sliper SensOr ile eXp 6000

Ekran veya video goézlik ile navigasyon menusinu ve tim kaydedilen taramalari
gorebilirsiniz.

Tum mevcut problar (6rn. Teleskopik Prob, Stper Sens0r, ...) teleskopik rod destegi yoluyla
baglanmalidir.

Kontrol birimi problardan veri alan, verileri hesaplayan (teleskopik ¢cubuk tertibati yoluyla), saglayan ve kaydeden ana islem
birimidir.

Harici GPS, teleskopik ¢ubuk tertibatini etkinlestirmeksizin GPS navigasyonunu baglatmak i¢in
kullanilabilir.

Kablosuz kulaklik yiirtime prosediiriiniizii senkronize etmeye yardimci olan ses ¢ikisini duymaniza yardimei olur.

OKM GmbH
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4.2 Giic Paketi

Gii¢ Paketi, eXp 6000'niz i¢in batarya olarak kullanilir. Hem kontrol birimine hem de teleskopik ¢ubuk tertibatina yerlesir.

GUg asma/kapama butonu

Terminal konektori

Sekil 4.2: GUg Paketinin kontrol elemanlart

Gii¢ asma/kapama butonu Gii¢ Paketinin 6n panelinde bulunur ve agmak ve kapamak i¢in kullanilir. Gli¢ agma/kapama

butonunun yanindaki LED Gii¢ Paketinin mevcut sarj durumunu gosterir.

Gii¢ Paketini sarj etmek i¢in sadece takma aygitina ve sarj aletine sekil 4.3'de gosterildigi gibi baglayin.

Sarj etme durumu
kirmizi = sarj ediyor / yesil = tamamlandi

Takma aygitina Takma ayg|t|n|_n sarj
yerlestirilmis Guig fztme soketine
Paketi baglanmis sarj aleti

Prizdeki sarj
aleti

Sekil 4.3: GUG Paketini Sarj etme

Gii¢ Paketi, teknik ozellikleri hakkinda ilave bilgileri ve bakim ve yeniden sart etme bilgilerini ayr1 bir dokiimanda

bulacaksiniz.

OKM GmbH
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4.3 Problarn ve sensorlerin dlciilmesi

Teleskopik ¢ubuk tertibatina bagladiginiz her bir 6l¢iim probu kendi 6zel gorevi igin optimize edilmistir. eXp 6000
asagidaki problari destekler:

+  Teleskopik Prob
Bu yatay prob genis alanlari kisa siirede taramak i¢in miitkemmel bir sekilde kullanilir. Uzunlugunu
50 ve 120 cm arasinda uzatabilirsiniz. Optimal uzunluk saha boyutlarina ve aradiginiz nesnenin boyutuna

baghdir. Bu prob asagidaki ¢alistirma modlari i¢in kullanilabilir:
< Toprak Taramasl, Manyetometre

+ Siiper Sensor
Bu dikey prob tiimii arasindaki en hassas probdur ve bu nedenle az miktarda metali (aramak, ¢ikarmak) ve pini

bulmak i¢in miikemmel sekilde kullanilir. Bu prob asagidaki ¢alistirma modlari igin kullanilabilir:
= Toprak Taramasl, Manyetometre, Pin f§aretgisi, Mineral Tarama

¢+ Tiinel Sensori
Bu dikey prob yer alti magaralariny, tiinelleri, gomiitleri ve benzerlerini bulmak i¢in gelistirilmistir.

Asagidaki calistirma modlart i¢in kullanilabilir:
< Toprak Taramasi, Tlinel Tarama

+ Canli Yayin Sensorii
Bu yatay prob oldukga fazla veriyi taramak i¢in kullanilabilecek olan olduk¢a 6zel bir probdur. Bu
nedenle yer alti nesnelerini gorsel olarak belirlemek i¢in canli imajlar olusturabilmektedir. Bu prob asagidaki

¢alistirma modlari i¢in kullanilabilir:
<= Toprak Taramasi, Canli Tarama

Sekil 4.4 Teleskopik Prob i¢in 6rnek niteligindeki kontrol elemanlarini gosterir.

Prob Destegi Konektori

Sekil 4.4: Teleskopik probun kontrol 6geleri

OKM GmbH
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Tiim ol¢lim problar1 probu teleskopik g¢ubuk tertibatina baglayan prob destegi konektorii ile donatilmistir. Probu

yerlestirmek i¢in probu teleskopik ¢ubuk tertibatinin prob destegine itin.

Her olgtim probu ilaveten tarama sirasinda probun oryantasyonunun Kontroliinii saglamak igin dahili jiroskop ile
donatilmigtir. Operasyon bilgileri hakkinda diger detaylar sayfa 77’deki bolim 7.3.1 “Probun oryantasyonunda

aciklanmustir.

4.4 Teleskopik cubuk diizene

Teleskopik ¢ubuk tertibati tiim mevcut problar yerlestirmek ve eXp 6000'nin kontrol birimine kablosuz baglanti olugturmak

icin kullanilir.

Durum LEDleri

stir/Durdur butonu Baglanti bandi

Prob destegi

GUg Paketi igin yuva

Sekil 4.5: Teleskopik gubuk dlizenedinin kontrol 6geleri
Durum LEDIleri asagidaki durumlarin mimkiin oldugu baglantinin mevcut durumunu géstermektedir:
¢+ Beyaz: Gii¢ verdikten sonra kisa bir stire i¢cin LEDler beyaz yanar.

+ Yesil: Gegerli bir prob yerlestirilmigse ancak kontrol birimine kablosuz baglant1 olusturulmamigsa LEDIer siirekli

olarak yesil yanar.

¢ Yesil / Kirmizi: Gegerli bir prob yerlestirilmemisse ve kontrol birimine kablosuz baglanti olusturulmamissa

LEDler dontisiimlii olarak yesil ve kirmizi yanar.

¢ Mavi / Kirmzi: Gegerli bir prob yerlestirilmemisse ancak kablosuz bir baglanti olusturulmussa LEDler

dontstiimlii olarak mavi ve kirmizi yanar.

¢+ Mavi: Gegerli bir prob yerlestirilmisse ve kontrol birimine kablosuz baglanti olusturulmugsa LEDler siirekli olarak

mavi yanar. Bu dl¢limlerinizi gerceklestirebileceginiz nihai durumdur.

OKM GmbH
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Calistir/Durdur butonu yeni bir 6l¢limii baslatmak, bir diger tarama ¢izgisini ¢alistirmak ve ilk tarama ¢izgisini otomatik

modda durdurmak i¢in kullanilir.

Prob destegi problar: teleskopik ¢ubuk tertibatina yerlestirmek i¢in kullanilir. Tiin konektor pinlerinin ve

soketlerin montaj 6ncesinde temiz olmasini saglayin.

Teleskopik ¢ubuk tertibatinin baglanti bandi daha iyi tutus icin kol¢agl kolunuza sabitlemek igin
kullanilabilir.

Teleskopik ¢ubuk tertibatinizi agmadan once Gii¢ Paketini belirlenen Gii¢ Paketi yuvasina takmalisimiz. Daha sonra Gili¢

Paketinin giic asma/kapama butonuna basin.

Kilit kisisel tercihleriniz i¢in teleskopik ¢ubuk tertibatinin uzunlugunu ayarlamak i¢in kullanilabilir.

4.5 Kontrol Birimi

Kontrol birimi eXp 6000'nin islem merkezidir. Kontrol birimi yoluyla gesitli fonksiyonlar segilebilir, tiim ol¢iilen degerler

kaydedilebilir ve muhafaza edilebilir. $ekil 4.6 kontrol biriminin tiim énemli kontrollerini gosterir.

Ekran (dokunmatik)

ok fonksiyonlu kontrol

Hoparlor

dugmesi

Havalandirma

Guig Paketi J

icin yuva T
\ m :
e :,HD‘MI uss
4 Il
Tasima bandi HDMI portu USB portu
Kulaklik
soketi

Sekil 4.6: Kontrol birimi

OKM GmbH
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Kontrol birimini kullanmaya baslamadan 6énce uygun bir Gii¢ Paketini belirlenen Gili¢ Paketi yuvasina

yerlestirmelisiniz. Daha sonra Gli¢ Paketinin gili¢ asma/kapama butonuna basin.

Tim fonksiyonlar ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesi ile veya ekranin dokunmatik kabiliyetleri kullanilarak kontrol edilir.
Cihaz1 ¢ahstirmak i¢in diigmeyi istenen fonksiyona gevirin ve se¢mek i¢in diigmeye basin. Alternatif olarak ekran

uzerindeki 6geye parmaginizla dokunun.

Kablosuz kulaklik kullanmak istemiyorsamz bir telefon jak ile kulaklik soketine genel kablolu kulaklik takabilirsiniz. ilaveten

devre dis1 birakilmamis ise herhangi bir sesi dogrudan dahili hoparlérden duyacaksiniz.

Muhafaza edilen tarama imajlarini Visualizer 3D yazilimi ile degerlendirmek amaciyla bir diger bilgisayara kopyalamak veya

dahili donanim yazilimini giincellemek i¢in USB portu yoluyla genel bir USB ¢ubugu kontrol birimine takilabilir.

HDMI portu HDMI Video go6zliigii baglamak i¢in kullanilabilir. Gozligii baglamanin bir diger yolu kablosuz
Android video gozliik kullanimidir (bakiniz sayfa 32’deki boliim 5.5 “Android cihazlarin baglanmasi (Video gozlik
veya tablet PCler”)).

Tasima bandi kontrol birimini boynunuzda tasimak igin kullanilir. ilaveten kontrol birimini bedeninize
baglamak i¢in kemer bandini kullanabilirsiniz.

Havalandirmanin eXp 6000 kontrol biriminin GaliSmasi sirasinda herhangi bir zamanda &rtlilmemesini

sa@layin. Hava uygun sekilde deveran edemezse kontrol birimi agiri isinabilir.

OKM GmbH
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Asagidaki boliimde tiim standart ekipmanlari bulabilirsiniz. Teslimat kapsami bazi durumlarda temel ekipmana

Profesyonel Arti

dahil edilmemesi gereken bazi opsiyonel aksesuarlar nedeniyle farkl olabilir.

eXp 6000 Kontrol birimi, tagima bantlar dahil 1 1
Teleskopikgubuk diizened 1 1
Gii¢ Paketi 2 4
sarj aleti, takma aygiti ve gezi adaptori 2 2
Kablosuz Kulakliklar 1 1
USB Gubugu 1 1
3D Software (Visualizer3D) 1 1
Kullanim Kilavuzu 1 1
Tasima cantasi 1 1
Teleskopik Pob 1 1
Super Sensér 1 1
Tinel Sensarti opsiyonel 1
Canli Yayin Sensori opsiyonel 1
Android video gézlik opsiyonel 1
Harici GPS Alicisi opsiyonel 1
Android Tablet PC (as external display) opsiyonel opsiyonel
Windows Tablet PC (Visualizer 3D igin) opsiyonel opsiyonel

Tablo 1: Teslimat Kapsami



Kontrol Elemanlarl

Bu bélimde eXp 6000 6l¢lim aleti i¢in tiim kontrol elemanlarinin temel kullanimi hakkinda daha fazla bilgi edineceksiniz.

Tim baglantilar, girisler ve ¢ikislar detaylica anlatilmistir.
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4.6 eXp 6000 Arizasi

eXp 6000’in temel bilesenleri sekil 4.1'de gosterilmistir.

Video gozliik Kablosuz

Kulaklik
Tasima askisi

Ekran

Kontrol birimi

Teleskopik gubuk
tertibati

Prob destegi

Siper Sensor

Prob destegi

Teleskopik prob

Sekil 4.1: Teleskopik Prob ve Sliper SensOr ile eXp 6000

Ekran veya video goézlik ile navigasyon menusinu ve tim kaydedilen taramalari
gorebilirsiniz.

Tum mevcut problar (6rn. Teleskopik Prob, Stper Sens0r, ...) teleskopik rod destegi yoluyla
baglanmalidir.

Kontrol birimi problardan veri alan, verileri hesaplayan (teleskopik ¢cubuk tertibati yoluyla), saglayan ve kaydeden ana islem
birimidir.

Harici GPS, teleskopik ¢ubuk tertibatini etkinlestirmeksizin GPS navigasyonunu baslatmak i¢in
kullanilabilir.

Kablosuz kulaklik yiirtime prosediiriiniizii senkronize etmeye yardimci olan ses ¢ikisini duymaniza yardimei olur.

OKM GmbH
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4.7 Giic Paketi

Gii¢ Paketi, eXp 6000'niz i¢in batarya olarak kullanilir. Hem kontrol birimine hem de teleskopik ¢ubuk tertibatina yerlegir.

GUg asma/kapama butonu

Terminal konektori

Sekil 4.2: GUg Paketinin kontrol elemanlart

Gii¢ asma/kapama butonu Gii¢ Paketinin 6n panelinde bulunur ve agmak ve kapamak i¢in kullanilir. Gli¢ agma/kapama

butonunun yanindaki LED Gii¢ Paketinin mevcut sarj durumunu gosterir.

Gii¢ Paketini sarj etmek i¢in sadece takma aygitina ve sarj aletine sekil 4.3'de gosterildigi gibi baglayin.

Sarj etme durumu
kirmizi = sarj ediyor / yesil = tamamlandi

Takma aygitina Takma ayg|t|n|_n sarj
yerlestirilmis Guig fztme soketine
Paketi baglanmis sarj aleti

Prizdeki sarj
aleti

Sekil 4.3: GUG Paketini Sarj etme

Gii¢ Paketi, teknik ozellikleri hakkinda ilave bilgileri ve bakim ve yeniden sart etme bilgilerini ayr1 bir dokiimanda

bulacaksiniz.

OKM GmbH
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4.8 Problarn ve sensorlerin dlciilmesi

Teleskopik ¢ubuk tertibatina bagladiginiz her bir 6l¢iim probu kendi 6zel gorevi igin optimize edilmistir. eXp 6000
asagidaki problari destekler:

+  Teleskopik Prob
Bu yatay prob genis alanlari kisa siirede taramak i¢in miikemmel bir sekilde kullanilir. Uzunlugunu
50 ve 120 cm arasinda uzatabilirsiniz. Optimal uzunluk saha boyutlarina ve aradiginiz nesnenin boyutuna

baghdir. Bu prob asagidaki ¢alistirma modlari i¢in kullanilabilir:
< Toprak Taramasl, Manyetometre

+ Siiper Sensor
Bu dikey prob tiimii arasindaki en hassas probdur ve bu nedenle az miktarda metali (aramak, ¢ikarmak) ve pini

bulmak i¢in miikemmel sekilde kullanilir. Bu prob asagidaki ¢alistirma modlari i¢in kullanilabilir:
= Toprak Taramasl, Manyetometre, Pin f§aretgisi, Mineral Tarama

¢+ Tiinel Sensori
Bu dikey prob yer alti magaralariny, tiinelleri, gomiitleri ve benzerlerini bulmak i¢in gelistirilmistir.

Asagidaki calistirma modlart i¢in kullanilabilir:
< Toprak Taramasi, Tlinel Tarama

+ Canli Yayin Sensori
Bu yatay prob oldukga fazla veriyi taramak i¢in kullanilabilecek olan olduk¢a 6zel bir probdur. Bu
nedenle yer alti nesnelerini gorsel olarak belirlemek i¢in canli imajlar olusturabilmektedir. Bu prob asagidaki

¢alistirma modlari i¢in kullanilabilir:
<= Toprak Taramasi, Canli Tarama

Sekil 4.4 Teleskopik Prob i¢in 6rnek niteligindeki kontrol elemanlarini gosterir.

Prob Destegi Konektori

Sekil 4.4: Teleskopik probun kontrol 6geleri

OKM GmbH
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Tim o6l¢lim problart probu teleskopik g¢ubuk tertibatina baglayan prob destegi konektorii ile donatilmistir. Probu

yerlestirmek i¢in probu teleskopik ¢ubuk tertibatinin prob destegine itin.

Her olgtim probu ilaveten tarama sirasinda probun oryantasyonunun Kontroliinii saglamak igin dahili jiroskop ile
donatilmigtir. Operasyon bilgileri hakkinda diger detaylar sayfa 77’deki bolim 7.3.1 “Probun oryantasyonunda

aciklanmustir.

4.9 Teleskopik cubuk diizene

Teleskopik ¢ubuk tertibati tiim mevcut problar yerlestirmek ve eXp 6000'nin kontrol birimine kablosuz baglant1 olusturmak

icin kullanilir.

Durum LEDleri

stir/Durdur butonu Baglanti bandi

Prob destegi

GUg Paketi igin yuva

Sekil 4.5: Teleskopik gubuk dlizenedinin kontrol 6geleri
Durum LEDleri asagidaki durumlarin mimkiin oldugu baglantinin mevcut durumunu géstermektedir:
¢+ Beyaz: Gii¢ verdikten sonra kisa bir stire i¢cin LEDler beyaz yanar.

+ Yesil: Gegerli bir prob yerlestirilmigse ancak kontrol birimine kablosuz baglant1 olusturulmamigsa LEDIer siirekli

olarak yesil yanar.

¢ Yesil / Kirmizi: Gegerli bir prob yerlestirilmemisse ve kontrol birimine kablosuz baglanti olusturulmamissa

LEDler dontisiimlii olarak yesil ve kirmizi yanar.

¢ Mavi / Kirmzi: Gegerli bir prob yerlestirilmemisse ancak kablosuz bir baglanti olusturulmussa LEDler

dontstiimlii olarak mavi ve kirmizi yanar.

¢+ Mavi: Gegerli bir prob yerlestirilmisse ve kontrol birimine kablosuz baglanti olusturulmugsa LEDler siirekli olarak

mavi yanar. Bu dl¢limlerinizi gerceklestirebileceginiz nihai durumdur.
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Calistir/Durdur butonu yeni bir 6l¢limii baglatmak, bir diger tarama ¢izgisini ¢alistirmak ve ilk tarama ¢izgisini otomatik

modda durdurmak i¢in kullanilir.

Prob destegi problar: teleskopik ¢ubuk tertibatina yerlestirmek i¢in kullanilir. Tiin konektor pinlerinin ve

soketlerin montaj 6ncesinde temiz olmasini saglayin.

Teleskopik ¢ubuk tertibatinin baglanti bandi daha iyi tutus icin kol¢agl kolunuza sabitlemek igin
kullanilabilir.

Teleskopik ¢ubuk tertibatinizi agmadan once Gii¢ Paketini belirlenen Gii¢ Paketi yuvasina takmalisimz. Daha sonra Glig

Paketinin giic asma/kapama butonuna basin.

Kilit kisisel tercihleriniz i¢in teleskopik ¢ubuk tertibatinin uzunlugunu ayarlamak i¢in kullanilabilir.

4.10 Kontrol Birimi

Kontrol birimi eXp 6000'nin islem merkezidir. Kontrol birimi yoluyla ¢esitli fonksiyonlar segilebilir, tim ol¢iilen degerler

kaydedilebilir ve muhafaza edilebilir. $ekil 4.6 kontrol biriminin tiim énemli kontrollerini gosterir.

Ekran (dokunmatik)

ok fonksiyonlu kontrol

Hoparlor

dugmesi

Havalandirma

Guig Paketi J

icin yuva T
\ m :
e :,HD‘MI uss
4 Il
Tasima bandi HDMI portu USB portu
Kulaklik
soketi

Sekil 4.6: Kontrol birimi
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Kontrol birimini kullanmaya baslamadan énce uygun bir Gii¢ Paketini belirlenen Gii¢ Paketi yuvasina

yerlestirmelisiniz. Daha sonra Gli¢ Paketinin gili¢ asma/kapama butonuna basin.

Tim fonksiyonlar ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesi ile veya ekranin dokunmatik kabiliyetleri kullanilarak kontrol edilir.
Cihaz1 ¢ahstirmak i¢in diigmeyi istenen fonksiyona gevirin ve se¢mek i¢in diigmeye basin. Alternatif olarak ekran

uzerindeki 6geye parmaginizla dokunun.

Kablosuz kulaklik kullanmak istemiyorsamz bir telefon jaki ile kulaklik soketine genel kablolu kulaklik takabilirsiniz. ilaveten

devre dis1 birakilmamis ise herhangi bir sesi dogrudan dahili hoparlérden duyacaksiniz.

Muhafaza edilen tarama imajlarini Visualizer 3D yazilimi ile degerlendirmek amaciyla bir diger bilgisayara kopyalamak veya

dahili donanim yazilimini giincellemek i¢in USB portu yoluyla genel bir USB ¢ubugu kontrol birimine takilabilir.

HDMI portu HDMI Video go6zliigii baglamak i¢in kullanilabilir. Gozligii baglamanin bir diger yolu kablosuz
Android video gozliik kullanimidir (bakiniz sayfa 32’deki bolim 5.5 “Android cihazlarin baglanmasi (Video gozlik
veya tablet PCler”)).

Tasima bandi kontrol birimini boynunuzda tasimak igin kullanilir. ilaveten kontrol birimini bedeninize
baglamak i¢in kemer bandini kullanabilirsiniz.

Havalandirmanin eXp 6000 kontrol biriminin GaliSmasi sirasinda herhangi bir zamanda Ortlilmemesini

sa@layin. Hava uygun sekilde deveran edemezse kontrol birimi agiri isinabilir.
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Bu boliim eXp 6000’nin nasil monte edilecegini ve birimin ¢alistirma i¢in hazirlanmasini agiklar.
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eXp 6000’i saha 6l¢timi i¢in kullanmadan 6nce bazi hazirliklar yapmaniz gerekir. eXp 6000 esasen iki ayr1 ana

pargadan olusur:

¢+ Kontrol Birimi
Bu ¢alistirma modlarini segebileceginiz ve mevcut él¢iim verilerini goriintiileyebileceginiz ana kontrolérdiir.

Ayrica detayl analiz i¢in bir bilgisayara iletmeden 6nce tiim taramalarimiz dahili hafizasinda kaydedilecektir.

+  Teleskopik Cubuk Montaji
Bu tiim 6l¢iim problariniz ve sensérleriniz i¢in “tutamak”tir. Entegre elektronik aksam tiim dlgiilen

verilerin kontrol birimine kablosuz olarak iletilmesini saglar.

5.1  Kontrol Birimi

Tam sarj olmus Gii¢ Paketlerinden birini sekil 5.1’de gosterildigi gibi eXp 6000 kontrol birimini belirlenen yuvasina

yerlestirin.

Sekil 5.1: GUg Paketini kontrol birimine yerlestirme

Kilitlenene kadar yuvaya tamamen itin. Daha sonra LED yanana kadar Gii¢ Paketinin 6n panelindeki gli¢c agma/kapama

butonuna basin. Kisa bir siire sonra kontrol biriminin ekraninda baslatma ekrani goriinecektir.

eXp 6000 kontrol birimini boynunuzda tasiyacaksiniz. ilaveten tiim birimi kemer bant ile bedeninize

baglayabilirsiniz.

Ekran agisini kisisel tercihlerinize gore ayarlayin.
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5.2 Teleskopik Cubuk Montaji

Yerine getirmek istediginiz goreve bagl olarak 6l¢iim problarindan birini teleskopik ¢ubuk tertibatinin prob destegine

yerlestirmelisiniz. $ekil 5,2 Teleskopik Prob i¢in drnek niteligindeki bu siireci gosterir.

Bu kertik ...

... bu gikinti ile
eslesmelidir.

Sekil 5.2: Teleskopik Probu teleskopik gubuk dlizeneJine monte etme

Her bir 6l¢iim probunun prob desteginin tizerindeki cerceveye gore sadece “bir” sekilde veya yonde ilistirilebilecegine litfen

dikkat edin. Cercevenin kiigiik kertigi prob desteginin ¢ikintisi ile eslesmelidir.

Simdi bir diger tam olarak sarj olmus Gii¢ Paketini sekil 5.3'de gosterildigi gibi eXp 6000 teleskopik ¢ubuk tertibatinin

belirlenen yuvasina yerlestirmelisiniz.

Sekil 5.3: GUg Paketini teleskopik gubuk dlizene§ine yerlestirme

Kilitlenene kadar yuvaya tamamen itin. Daha sonra LED yanana kadar Gii¢ Paketinin 6n panelindeki gii¢

agma/kapama butonuna basin.
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Rahatliginiz i¢in teleskopik ¢ubuk tertibatini tercih ettiginiz uzunluga uzatmalisiniz.

Kilitlemek igin Gevirin
baglants bandi

(kol destegini sabitlemek icin cit cirth)

Agmak igin gevirin

Sekil 5.4: Teleskopik gubuk dlizenedini uzatma

ilaveten kol destegini kolunuza sabitlemek i¢in baglanti bandin1 da kullanabilirsiniz. Béylece teleskopik cubuk

tertibati ile galismak daha rahattir.

5.3 Harici GPS alicisinin baglanmasi

Kendinizi bir tarama alanina yonlendirmek i¢in navigasyonel fonksiyonlar kullaniyorsaniz teleskopik ¢ubuk tertibatini
kullanmaniz gerekmez, bunun yerine harici GPS alicisin1 (eGPS) kullanabilirsiniz. $ekil 5.5’de gosterildigi gibi eXp 6000

kontrol biriminin USB portu ile baglayin.

Sekil 5.5: Harici GPS alicisini baglama

Bu, daha az ekipman kullanarak yonlendirme siirecini kolaylastirir. GPS navigasyonu ile ilgili diger detaylar

sayfa 67’deki boliim 6.8.5 “GPS navigasyonu”’nda mevcuttur.
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5.4 Kablosuz kulakliklarin baglanmasi
eXp 6000 piyasada mevcut olan herhangi bir Bluetooth kulaklik ile calistirilabilir. eXp 6000'niz sekil 5.6’da
gosterildigi gibi Bluetooth kulaklik ile saglanir.

Sarj aleti

Sart etme
yuvasl

Glg
Bluetooth agma/kapam
butonu a butonu

Sarj etme kablosu

Sekil 5.6: Aksesuarlar ile Bluetooth kulakliklari

eXp 6000'nizi kablosuz Bluetooth kulaklik ile ¢alistirmak i¢in kulakliginizi kontrol birimi ile eslestirmelisiniz. Bunu eXp

6000’i calistirirken veya Bluetooth kulakligi manuel olarak arayarak yapabilirsiniz, daha sonra:

1. Bluetooth kulakliklarinizin ag¢ik oldugundan ve eslesme modunda oldugundan emin olun. Esleme
moduna girilmesi Bluetooth kulakliginiza baghdir (6rn, glic agma/kapama butonunu tutun veya LED eslesme

modunu goéstrene kadar Bluetooth eslesme butonuna basin).

2. Simdi eXp 6000’i agin ve Bluetooth baglantisinin olusturulmasini bekleyin. Baglanti bagarisiz
olursa manuel olarak bir baglanti olusturmak i¢in adim 3 ile devam edin.

3. Anaarag ¢ubugundaki hoparlér ikonunu 10 secin ve “Bluetooth kulaklik ara” butonuna basin.

4. Simdi eXp 6000 kontrol biriminin mevcut Bluetooth kulakligi aradigr sekil 5.7’deki diyalog 90 saniyeden geriye

sayarak goriiniir. Bluetooth kulakliklarinizin halen eslesme modunda oldugundan emin olun.

5. Kisa bir siire sonra Bluetooth kulaklik eslesir ve ses sinyallerimlakllk yoluyla duyabilirsiniz. Simdi Bluetooth

kulaklik ikonu ana ara¢ ¢gubugunda gorinir olmalﬂ‘.
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|

Searching Bluetooth headphones ... 86s

< 00000000008 » @

K8
Search for Bluetooth headphones L2

Sekil 5.7: Bluetooth kulakliklari eslestirme

5.5 Android cihazlarin baglanmasi (Video gozliikleri veya tablet PCler)

Ekran bilgilerini bir Android tablet PC’e veya android video gozliige yayinlamak i¢in herhangi bir Android
cihazi eXp 6000 kontrol biriminiz ile eslestirebilirsiniz. Bunun yapilmasiyla bir diger kisi (6rn, siipervizor, egitmen

vb.) operatoriin faaliyetlerini izleyebilir. Baglant1 prosediirii ¢ok basittir.
1. eXp 6000 uygulamasini indirin ve kurun (Android cihazinz eXp 6000 ile birlikte alinmadiysa)
2. eXp 6000 kontrol birimini agin
3. Android uygulamasini baslatin ve baglanti i¢in bekleyin

Daha sonra eXp 6000 kontrol biriminin igerigini dogrudan Android cihaziniz iizerinden goriintiileyebilir ve ayrica bu

secenege izin verilmisse eXp 6000i uzaktan kontrol edebilirsiniz (bakiniz sayfa 58’deki bélii 6.7 “Ayarlar”).

Wi-Fi ayarlar altindaki “Akill1 ag anahtar1” segenegini ve Mobil aglar altindaki “mobil veri”yi

litfen devre dis1 birakin. aksi halde eXp 6000 ile baglanti miimkiin degildir.

5.5.1 Android uygulamasinin indirilmesi ve kurulumu
Uygulamay1 yeni bir Android cihaza ilk kez kurmak istiyorsaniz veya fabrika ayarlarina geri déndiikten sonra uygulamay:

yeniden kuracaksaniz 6ncelikle uygulamay1 “Google Play”’den indirmelisiniz.

Bu nedenle Android cihazinizda eXp 6000 uygulamasini kuracaginiz “Play Store” uygulamasini bulun ve lizerine

hafif¢ce vurun. Bunu sekilde 5.8’de gosterildigi gibi Android cihazlariniz uygulama meniisiinde bulacaksiniz.
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Sekil 5.8: Google Play Store yoluyla uygulamanin kurulumu

Herhangi bir Google hesabiniz yoksa eXp 6000 uygulamasini indirmek i¢in bir hesap olusturmalisiniz. Uygulamay1
indirmek ve kurmak i¢in sadece tablet PC'nizdeki talimatlar izleyin. Uygulamayi Google Play'de bulmak i¢in “eXp

6000”i arayin.

Kurulumdan sonra oncelikle eXp 6000 kontrol birimini ve daha sonra Android uygulamasini baslatmaniz
gerekli.

5.5.2 Android uygulamasinin cahistirilmasi

Uygulamanin c¢alistirilmasi1 olduk¢a basittir. Android cihazimizin uygulamalar meniisiinde eXp 6000 uygulama

ikonunu ' bulun ve iizerine tiklayin.

Sekil 5.9: eXp 6000 ile Android’in uygulama menUsU

Uygulamay1 baslatmak i¢in uygulamalar ikonuna tiklamadan 6nce eXp 6000 kontrol biriminin agik ve diizglin sekilde
calistyor oldugundan emin olun. Kisa bir siire sonra uygulama kontrol birimine baglanir ve Android cihazinizin ekraninda da

eXp 6000’nin ekran ¢iktisini goriirsiiniiz.

Dokunmatik ekranla Android tablet PC kullaniyorsaniz bunu eXp 6000 ekrani yerine kullanabilirsiniz. Sayfa 58’deki boliim
6.7 “Ayarlar”a gore ilgili secenek eXp 6000'nin ayarlar ekraninda etkinlestirilmigse tiim dokunmatik etkinlikler kontrol

birimine gonderilecektir.
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5.5.3 Android M100 Akilh Gozliiklerin kullanilmasi
Sekil 5.10’da Profesyonel Art1 paketinin pargasi olan Android M100 akilli gozliik gosterilmigtir.

TAMAM  Geri

Tleri

USB portu

Giig agma/kapama

Sekil 5.10: Android M100 Akilli G6zllikleri

Donanim butonlarini (TAMAM, Geri ve ileri) tiim meniiler ve calisma modlar1 boyunca gezineceksiniz. ~Alternatif olarak

fonksiyonlarin herhangi birini se¢mek i¢cin eXp 6000 kontrol biriminin ¢oklu-fonksiyon kontrol diigmesini de

kullanabilirsiniz.

Gli¢ agma/kapama butonu video gozliigiin alt tarafindadir. Giicii agip kapatmak i¢in bu butona daha uzun

siire basin.

Video gozliigiin dizeni (diistik ¢oziiniirligi nedeniyle) sekil 5.11'de gosterildigi gibi farklidir ve daha kompakttir.

R o e o e ) e £ o oecemver 2015 143503 ) e

Main menu . ! .
i 7

* ﬁ 04, December 2015, 1227:39 #O
* % 04. December 2015, 12:20:25 O

Pin Pointer

NKM NKM U

Sekil 5.11: Video gbzIlikleri igin dlizen

Yeni baglayanlar i¢in diizenler ve buton fonksiyonellikleri arasindaki farklarin gériilmesi i¢in eXp 6000’nin paralel olarak

ekran ve video gozliik ile ¢alistirilmasi 6nerilir.
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Calistirma modlari

Bu boliimde eXp 6000°’nin farkh ¢alisma modlar1 hakkinda bilgi alacaksimiz. Her fonksiyon uygun alt

bolimiinde agiklanmistir.
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Dogru ¢alisma modunun sec¢ilmesi esasen istenen ¢iktiya dayanir. Bu nedenle drnegin genel bir gortis elde etmek
icin bilinmeyen bir alanda ilk 6l¢iim i¢in kullanilmasi gereken bazi fonksiyonlar bulunmaktadir, bununla birlikte digerleri

0zel bir isleme yazilimiyla daha detayl bir arastirma ve analiz i¢in daha uygundur.

eXp 6000’i galistirdiktan sonra sekil 6.1'de gosterildigi gibi ana mentiyii (“ana ekran”) goreceksiniz.

Zaman ve Duizen Batarya Durumu
Tarih

Ekran Ayarlar

ikonu

Pin Pointer Magnetometer

Tunnel Scan Mineral Scan Live Scan
Kapama / Cikma
Dosya Gezgini

Sekil 6.1: Ana menti (“ana ekran”)
Ena ekranda ve bir¢ok diger ekranda asagidakiler gibi eXp 6000'nin mevcut durumu hakkinda detayh bilgiler bulacaksiniz:

+ Ekran ikonu

Bu sembol aktif ekrani gosterir, boylece nerede oldugunuzu her seferinde bilirsiniz.

¢+ Zaman ve Tarih
Burasi ayarlariniza gére mevcut zaman ve tarihi goreceginiz yerdir. Zaman ve tarih ayari ¢ok

6nemlidir, ¢iinkii taranan imajlarinizla birlikte de muhafaza edilecektir.

+ Diizen
Bu ikon ekran diizenini degistirmek tizere sadece dokunmatik ekran ve bir kisayol yoluyla
erisilebilirdir.

¢+ Ses

Bu ikon aktif ses cihazinizi sembolize eder (sessiz, hoparlér veya kulaklik).
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+ Batarya Durumu
Batarya ikonlar1 kontrol biriminin Gli¢ Paketinin (iist ikon) mevcut sarj durumunu ve teleskopik

cubuk tertibatinin Gii¢ Paketini (alt ikon) gosterir.

« Dil

Bu ikon aktif dilinizin iki harfli kodunu gosterir.

Ana mentiden baslayarak asagidaki birinci ¢alisma modlarindan birini segebilirsiniz:

+  Toprak Taramasi
Olgiilen verilerin daha sonra gézden gegirmek iizere cihazin dahili belleginde muhafaza edilebildigi grafiksel

degerlendirme ile 6lgiim.
¢+ Pin isaretgisi
Bu tarama araci tespit edilen anormalligin tam pozisyonunu vermek i¢in kullanilir.

¢+ Manyetometre

Entegre manyetometre ile bir alan1 arama.

+ Tiinel Tarama

Tiinelleri, bosluklari ve diger magara gibi anormallikleri tespit etmek i¢in zemin 6l¢iimii.

+  Mineral Tarama

Dogal olarak meydana gelen mineralizasyonun tespiti i¢in zemin 6l¢iimii.

+ Canh Tarama

Direkt canli veri akisi olarak zemin 6l¢timi.

¢+ Ayarlar

Dilj, tarihi, zaman,, sesi, ekran diizenini ve diger ayarlari degistirme.

+ Dosya Gezgini

Kaydedilen verilerinizi tarayin veya PC’e iletin.

+ Kapama / Cikma

Cihazin giiclinii kesin ve entegre PC modiiliini kapatin.

Cok fonksiyonlu kontrol diigmesi veya ekranin dokunmatik yetenekleri yoluyla istenen ¢alisma modunu segebilir ve teyit

edebilirsiniz.
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6.1 Toprak Taramasi
Bu calisma modu grafiksel temsil ile 6lgiim yapmaniza gegit verir ve tiim Olgiilen degerler cihazin dahili hafizasinda
kaydedilir. Onceden muhafaza edilen grafikleri geri cagirma ve gérme olasiligina da sahipsiniz. Bu mod tiim problar ile

kullanilabilir.

Toprak Taramasi modu birincil fonksiyonunuzdur. Bu, hedefleri bulacaginiz ve bozulmus toprak alanlarin tespit

edeceginiz moddur. Bir sey gémiilii oldugunda onu gémen bir delik agmahdirl Oncelikle topraktaki bozukluga bakin.

1.5 m (4 % ft) derinlikte delik agilirsa birka¢ mevsim sonra delik yiizeyde c¢ap olarak 2 m’nin (6 ft) iizerinde
goriinecektir. Her 30-60 cm’de (1 ft - 2ft) bir ileri ve yanlara (iki tarama ¢izgisi arasindaki mesafe) impulsa sahip bir tarama
ile baglayin. Muhtemel bir anormallik bulana kadar ilk taramalarda ¢ok ince ilerlemeyin. Deliklere bakin!

Genelde delik olmaksizin mineralizasyona bakiyor olabilirsiniz.

Sekil 6.2'de zemin taramanin tam is akis1 gosterilmistir. Mavi ¢izgiler sadece Canl1 Yayin Sensori kullanirken islenmis

ilave adimlar1 gostermektedir.

Do you want to start probe calibration? Callbrating probe, please do not move!

Choose field length Do you want to scan the first line?

Choose impulse mode

@ Automatic

Sekil 6.2: Toprak taramasinin is akis!

Bu ¢alisma modunu etkinlestirdikten sonra belirli ayarlar1 ayarlama sansina sahipsiniz. Olgiimii etkileyen farkli
parametreler bulunmaktadir. Asagidaki parametreleri degistirebilirsiniz (alt: ¢izili degerler fabrika tarafindan yapilan ayara

karsilik gelir):
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Choose field length

Choose impulse mode

@ Automatic

Choose scan mode

@ rarallel

~ Saha Uzunlugu (Otomatik, 5 m, 10 m ..., 50 m)

Beher tarama ¢izgisi i¢in 6lgtilen deger sayisi. “Otomatik”i segerseniz impuls
sayis1 ilk tarama gizgisinin uzunluguna uyarlanabilir. ilk gizgi sirasinda cihaz
degerleri durmaksizin siirekli okuyacaktir. ilk ¢izginizi bitirmek istediginizde
mevcut ¢izginin dl¢iim stirecini durdurmak igin teleskopik ¢ubuk tertibatinin ya gok
fonksiyonlu kontrol diigmesine veya ¢alistir/durdur butonuna basmaniz gerekir.
Cihaz impuls sayisini kaydedecektir ve bunu ayni taramanin tiim diger tarama
¢,izgileri i¢in kullanacaktir. 5 m, 10 m, 20 m, ... veya 50 m degerini segerek
bir 6lgiilen ¢izgiye ihtiya¢ duydugunuz mesafeyi veya impuls sayisini

ayarlayabilirsiniz.
impuls Modu (Otomatik, Manuel)
Bu 6l¢tim noktalarinin nasil kaydedilecegini belirleyen moddur: otomatik veya

manuel. Diizgiin ve diiz zemin i¢in ¢ogu otomatik modu kullanir ve engebeli

zemin i¢in manuel mod kullanilabilir.

¢+ Otomatik modda eXp 6000 dl¢iimleri “Saha Uzunlugu” se¢iminde

belirlendigi gibi otomatik olarak alacaktir.

¢ Manuel modda eXp 6000 teleskopik ¢ubuk tertibatinin ¢alistir/durdur
butonuna basilarak bir 6l¢iim noktasi kaydedecektir.

eXp 6000 beher metre i¢in 40 impuls kullanir.

. Tarama Modu (Paralel, Zig-Zag)

Tarama modu bir alandaki tarama yontemini tanimlar. Paralel modda bir
ol¢tim her zaman baslangig ¢izgisinden baslar (6nerilir), bununla birlikte Zig-Zag

modunda dl¢tiimler daha énce taranmis olan ¢izginin sonunda baslar.

Son tarama yonteminde (Zig-Zag) antenin oryantasyonunu degistirmemeye dikkat
etmeniz gerekir, yani kendinizi déndiirmemelisiniz ve bu nedenle her ikinci ¢izgiye
geriye dogru yiiriimelisiniz. Olgiim probu her élgiilen ¢izgi icin ayn1 yénde

kalmalidir. Probun dénduriilmesi hata yaratacaktir.

Tarama modlar1 hakkinda diger detaylar sayfa 73’deki boliim 7.2.1 “Tarama

Modu”nda bulunabilir.

Baglanan Canl1 Yayin Sensori ile tarama modunu segtikten sonra bazi
ilave diyaloglar gorunecektir. Prob kalibrasyonuna iliskin daha fazla bilgi i¢in

sayfa 56’daki boliim 6.6 “Canli Tarama“ya bakin.
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Do you want to scan the first line?

Do you want to scan the next line?

> Tim tarama ayarlarinizi ayarladikta sonra ilk ¢izgiyi taramak isteyip istemediginiz

sorulacaktir. Ayarlarinizi yeniden ayarlamak istiyorsaniz “Geri” butonuna basin

veya ilk ¢izgiyi hemen taramaya baslamak i¢in “Evet” butonunu segin.

Alternatif olarak olglimii  baslatmak igin teleskopik ¢ubuk tertibatinin
calistir/durdur butonunu kullanabilirsiniz, ¢ilinkii hemen yiiriimeye baslamak
énemli oldugundan daha rahattir. eXp 6000 artik verileri kaydetmektedir. ilk

tarama ¢izginiz tamamlanir tamamlanmaz yeni bir mesaj goriinecektir.

Otomatik tarama modunda ¢izgi sonunda ¢aligtir/durdur butonuna yeniden basarak

ilk taramay1 durdurmaniz gerektigini unutmayn.

Sonraki tarama ¢izgisini taramadan 6nce aktif tarama modunuza gore (paralel veya
Zig-Zag) gelen ¢izginin baslangi¢ noktasina gitmelisiniz. Detaylar i¢in sayfa 73’deki

boliim 7.2.1 “Tarama Modu”na bakin.

Simdi sahanizin bir diger ¢izgisini taramaya baslamak i¢in “Evet” butonunu seg¢meli

veya teleskopik gubuk tertibatinin ¢alistir/durdur butonuna basmalisiniz.

Bu prosediirii tiim alaniniz taranana kadar tekrar edin. Adim adim eXp
6000'nin ekraninda bir grafiksel temsil goriinecektir. Tim cizgilerinizi taradinizsa

ve mevcut taramanizi tamamlamak istiyorsaniz “Hayir” butonunu segin.

Bir hedefin oldugu grafik oncelikle arka planda yesil renkte olmaldir. Mavi alan
zemindeki magara gibi nesneleri temsil eder. Kirmizi / turuncu nesne (bu drnekte)
ferromanyetik bir nesnedir. Metal nesneler normalde demir dis1 6geler igin kirmizi
ile, demir 6geler kirmuzi ve mavi ile, bosluklar, su rezervleri ve miidahale edilmis

zeminler mavi ile temsil edilir.

Zemin mineralizasyonunun mevcut oldugu alanlar ¢ogu kez rengarenk gosterilir.

Bir tarama yaparken zemindeki nesnelerin hareket etmemesi 6nemlidir.

Unutmayin: “Gergek Hedefler Hareket Etmez!”
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_ Sonraki bir ¢izgiyi taramaya devam etmemeye karar verirseniz sonlandirma
diyalogu goriiniir.

Do you really want to finish this scan?

Bu noktada “Hayir” butonunu segerek taramaya devam etme sansina sahipsiniz.

Aksi halde taramay1 tamamlamak i¢in “Evet” butonunu segin.

> Simdi taramay1 kontrol biriminizin sabit diskine fiziksel olarak kaydetmek isteyip

istemedigine karar verebilirsiniz. Asagidaki segcenekleri de ayarlayabilirsiniz:
Do you want to save the scan?

+ Favori
:gw sm S Bu taramay: favori olarak belirlemek istiyorsaniz bu segenegi segin.
Width: Yildiz vurgulanmis ise bu dosyay: daha sonra dosya gezgininde favori
4 = B

filtresini etkinlestirerek bulmak ¢ok kolay olacaktir (bakiniz sayfa

64’deki bolim 6.8 “Dosya Gezgini”).

¢ Uzunluk / Genislik
Burada tarama alaninizin ger¢ek uzunlugunu ve genisligini girebilirsiniz.
Bu degerler daha sonra tarama dosyasini bir USB ¢ubuga ilettikten sonra
Visualizer 3D yazilimindan degistirilebilir (bakiniz sayfa 69’daki bolim

6.8.6 “Dosyalar1 USB ¢ubuguna kopyalama”).

Bu taramay kalici olarak kaydetmek istiyorsaniz “Evet” butonunu segin, aksi halde

“Hayir” butonunu segin.

Bir tarama sirasinda problarin ilk oryantasyonunu korudugunuzdan emin olun. Olgiim problarinin yere esit
diizeyde tutulmasi da onemlidir. eXp 6000, ekranin sol alt kdsesinde 6zel bir gosterge gostererek size bu gorevde yardimei
olacaktir. Oryantasyon bilgileri hakkinda diger detaylar sayfa 77’deki bélim 7.3.1 “Probun oryantasyonu”’nda

aciklanmistir.

OKM GmbH
www.okmmetaldetectors.com



Operating modes 42

6.2 Pin isaretcisi

Bu ¢alisma modu gomiili hazinelerin, metallerin ve bosluklarin yerini tanimlamak ve saglamak i¢in kullanilir.
Bu nedenle Siiper Sensoriin baglanmasi gereklidir. Siiper Sensoriiniiz yoksa biri edinmeyi ciddi sekilde
tasarlayin. Bu, gergek hedeflerin dogrulanmasinda size yardimci olabilecek oldukga giiglii ve fonksiyonel bir antendir. Bu
fonksiyonu kullanacaginiz ii¢ temel mod bulunmaktadir. bir nesnenin bulunmasi, metallerin ayrimi, tiinel

tanima ve daha sonra nesnenin boyutunun tahmin edilmesi. Fonksiyon bir tekneden suda da kullanilabilir.

Bu modda saglamaniz gereken verilmis bir sekil veya yon bulunmamaktadir. Her yonde istediginiz gibi
yiiriyebilirsiniz. Antenin her zaman ayni yéonde kalmasi yine de 6nemlidir. Bu ¢alisma modu muhtemel bir nesneyi

hali hazirda tespit ettiginizde ve daha fazla detay bilmek istediginizde oldukea etkindir.

Mar 104638 B @) Bw

Pin Pointer

Do you want to start the scan?

‘ <
1 -

Sekil 6.3: Pin Isaretcisinin is akis!
Stiper Sensor zemine dogru dikey olarak bakmalidir. Dondurilmemelidir.
Simdi Super Sensori bir taraftan digerine olasi nesne lizerinde yavasca hareket ettirebilirsiniz. Siper
Sensor sallanamaz, dikey oryantasyonda kalmalidir. Liitfen tiim nesneyi yakalamaya c¢alisin, yani nesnenin

kenarlarmin 6tesinde 6l¢tim yapmalisimiz. Nesneyi agik¢a tespit etmek i¢in bu dl¢timii birkag kere tekrarlaym. Herhangi bir

hedefin belirli bir 6zelligini taniyabildiginiz 3 farkl im sekli mevcuttur.

Ferromanyetik metaller

Ferromanyetik hedefler olumlu-
olumsuz ime sahiptir.

Sekil 6.4: Ferromanyetik metal hedefin imi

Sekil 6.4 demir gibi derromanyetik bir metalin tipik imini gésterir. Im, pozitif (kirmizi) ve negatif (mavi) sira igerir.
Yakindan baktiginizda 2 ferromanyetik imzay1 da gorebilirsiniz. ilk im pozitif bir sirayla baglar ve ikinci im negatif bir sirayla

baslar. Sira 6nemli degildir, Stiper Sensoriin hareketinin yéniine baghdir.
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Probu bir taraftan digerine hareket ettirmeye devam ederseniz bu 2 im siirekli olarak degisecektir.

Net bir im elde etmek i¢in Siiper Sensorii yavasca ve zemin ve tespit edilen bir nesne tizerinde ayni yiikseklikte hareket

ettirmeye dikkat edin.

Ferromanyetik olmayan metaller

Demir digi hedefler tam pozitif ime sahiptir.

Sekil 6.5: Ferromanyetik olmayan metal hedefin imi

Sekil 6.5 demir dis1 bir hedefin imini temsil eder. Sadece pozitif sira (kirmizi) oldugunu fark edebilirsiniz. ilaveten sirayi
saglamak icin genelde degerli metaller i¢in olan bir diger kii¢iik tepe noktasi vardir. Burada sira ve kii¢iik tepe noktasi

onemli degildir ve tarama yo6niine baghdir.

Metal disi hedefler

Tim metal digi 6geler tam negatif ime
sahiptir.

Sekil 6.6: Metalik olmayan hedefin imi

Tipik imlerin sonuncusu sekil 6.6'da temsil edilmistir. Tiim metal dis1 hedeflerin ve yapilarin imidir. Bunlar bosluklar,

tlineller veya gomiilii plastik borular veya kutular olabilir. Sadece negatif sira (mavi) oldugunu fark edebilirsiniz.
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6.3 Manyetometre

Ana meniiden Manyetometre ¢alisma modunu segerek alt yiizeyi ferromanyetik hedefler ve diisiik demir icerigine sahip
toprak alanlari i¢in tarayabilirsiniz. Zemindeki ferromanyetik malzemeleri tanimlayabilmek i¢in monitorde osiloskop

ciktisini da gorebilirsiniz.

== ]

_‘u{‘\ﬁ“i‘lvhit,k[h‘l“ w l{“}i!m‘l'iﬂ,wu'.

< E Do you want o start the scan?
>

Pin Pointer Magnetometer

= -

Sekil 6.7: Manyetometrenin is akiS!

Manyetometre modu, Tunel Sensori hari¢ tiim antenler ile kullanilabilir. “Manyetometre” ¢alisma modunu

teyit eder etmez entegre manyetometre anten yerinin mevcut zemin degerine ayarlanacaktir.

Manyetometreyi etkinlestirin. Daha sonra yukari yonde (kirmizi) giden tiim sinyaller ferromanyetik bir nesne
uzerindeki pozitif manyetik kutuplar ve asagl yonde (mavi) giden tiim sinyaller negatif manyetik kutuplardir.
Manyetometre modunu etkinlestirirken bir demir veya metal nesne tlizerinde olmadigimizdan emin olun, bu durum

hatali toprak ayarina neden olabilir ve hatali sonuglar verebilir.

Fonksiyonun bir metal iizerinde etkinlestirildigini fark ederseniz siireci topragin temiz bir alaninda yeniden baslatin.
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6.4 Tiinel Tarama

Bu ¢alisma modu tiinelleri, bosluklar1 ve biiytik magaralar: tanimlamak i¢in kullanilir. Bu modu kullanmak
icin tlinel tespit antenini baglamak gereklidir. Tiinel tespiti icin opsiyonel antene sahip degilseniz bu mod kullanilmadan 6nce
edinilmelidir. Bu oldukga giiglii bir fonksiyondur ve size tiinellerin, bosluklarin ve bilyiik magaralarin tanimlanmasinda

yardimcl olabilir.

Bu ¢alisma modunu etkinlestirdikten sonra impuls modu ayarini ayarlama sansina sahipsiniz. $ekil 6.8'de

karsilik gelen alt meniiyti gorebilirsiniz.

e cimeg

=
Choose impulse mode Do you want to start the scan?
—> - O Automatic
a @ manual
Tunnel Scan <—
a0 =) D B2 =)

_——*

Do you want to save the scan? Do you really want to finish this scan?

fr Favorite
Length:
< N/A B
1

@ = |

Sekil 6.8: Tlinel Tarama

Impuls modu ayarina iliskin olarak diger agiklamalar igin liitfen sayfa 80’deki bslim 7.3.3 “Manuel veya otomatik

impuls modu?”na bakin.

Daha sonra baslangi¢ pozisyonunuza gidin ve él¢iimii baglatmak i¢in “Taramayi Baslat” (Yesil Isaret) secenegini baslatin. Bir
mesaj gorunecektir ve dlglime baslamaya hazir olup olmadigimzi sorun. Cok fonksiyonlu kontrol diigmesini
dondiiriin ve “Evet”i secin. Diigmeye basar basmaz eXp 6000 veri kaydetmeye basladigindan hemen yilirimeye

baslamak 6nemlidir.

6.4.1 Tarama Teknigi
Yiizey altinda tiineller, bosluklar veya biiyiik magaralar ararken prosediir dogal minerallere bakarken ile gergeklestirilen

prosediir ile temel olarak aynidir. Birincil fark su ki sinyal giicii ¢ok daha giiclii ve tipik rengi daha koyu mavi olacaktir.
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Visualizer 3D yazilimindaki tiinel sinyali genelde taramanin tizerinden bir basiklik ile temsil edilir. Yazilim bir¢ok durumda
tiinelin, agikligin veya boslugun Sekil 6.9'daki gibi kavisini veya tizerini gésterecektir. ilgili toprak yine de zemindeki
dogal mineralizasyonu gosterecektir. Her ne kadar bir tiinel gomiilii bir hazineden normalde ¢ok daha genis olsa da
sinyal giicii bir bosluk i¢in ¢ok daha distiktiir. Bosluk ytizey altindaki bir hava cebine benzerdir ve diger sinyaller
tlinel sinyalini maskeleyebilir. Bir tiinel sinyalinin fark edilmis olmasi halinde uygun analiz i¢in kontrol

taramalarinin gercgeklestirilmesi gereklidir.

»
£l

:
=

e 1

Sekil 6.9: Coklu cizgi taramasinda gOsterilen tlinel

Yukaridaki sekilde tarama ¢oklu tarama ¢izgisine sahip normal geleneksel bir zemin tarama kullanilarak gergeklestirilmistir.
Geleneksel bir zemin taramasi gergeklestirirken paralel tarama ydntemi kullanilmalidir. Ug goriis ile tiinelin

nerede oldugu kolayca gortilebilir.

Sagdaki Sekil 6.10 bir tiinelin nasil goriinebileceginin bir diger 6rnegidir.
Her ne kadar genel sinyal degerleri ¢ok gii¢lii olmasa da nesnenin
tekrarlanabilirligi onu olusturmustur, boylece tiinelin sekli kolayca

taninir.

Bir tiineli en iyi sekilde bulmak i¢in kullanilabilecek iki olasi tarama
yontemi mevcuttur. ilk tarama yontemi daha ¢nce bu kilavuzda
aciklanan Paralel yontemdir. Bu yontemi kullanirken “Toprak

Taramas1” fonksiyonu kullanilacaktir.

ikinci yéntem Tek ¢izgi yéntemidir. “Tiinel Tarama”nin segilmesi
sadece tek bir ¢izgi gergeklestirmek i¢in oncelik yaratacaktir. Tarama
¢izgisi baslangigta baslar ve ¢izginin sonunda tarama dahili bellege

kaydedilebilir. Coklu ¢izgi taramasi1 miimkiin degildir.

Baslangi¢ noktasinin belirlenmesi ve diiz ¢izgide yiiriindiigiinden emin
olunmasi o6nemlidir. Cizgi lizerinde yuriirken antenin yiiksekliginin
degismemesi de ¢ok onemlidir. Tiinel Sensoérii Siiper Sensoérden

Se

daha kisa oldugundan antenin dikey pozisyonda tutulmasi

onemlidir.
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Anteni zemine yaklastirmak i¢in egmeyin. Taramada hatali anormallikler yaratabilecek bazi daha kiigiik sinyalleri

bertaraf etmek tizere zeminden yiiksekte olmak iizere tasarlanmigtir.
Taramaya baslamadan dnce hatirlanmasi gereken bazi 6nemli 6geler sunlardir:
+  Bir yol olusturun ve engel icermediginden ve temiz oldugundan emin olun.

* Yol diiz olmalidir.

Yolun baslangicindan sonuna bir ¢izgi veya halat ¢ekilmesi onerilir.
+  Tarama sirasinda antenin ayni yiikseklikte tutuldugundan emin olun.

+ Impulslar arasindaki hiz veya mesafe ayni olmahidir. Hizin

degistirilmesi kusurlu taramaya neden olacaktir.

+ Kontrol taramasini tamamlayin.

Bir kontrol taramasi bir taramanin ile ayni1 parametrelerin kullanilmasiyla tekraridir.
Tim tarama dogru sekilde gerceklestirildiginde veri analizinin gergeklestirilmesi ¢ok daha kolaydir.

Tek ¢izgi yontemi de daha derin bosluklarin ve tiinellerin yerini tespit etmenin olduk¢a kesin bir
yoludur. Tek ¢izgi yontemi kullanildiginda hata yapma ihtimali olduk¢a azalir. Bu yontem bir alanin ilk incelemesi igin

kullanilir.

Sekil 6.11: Tlneli konumlandirmak igin kullanilan tek ¢izgi yOntemi
Sekil 6.11’deki drnekte bosluk yeri gostermek tizere daire igine almmustir. Yukaridaki gibi bir tarama boslugun gergek oldugu
ve hareket etmedigini belirlemek tizere birkag kere tekrarlanacaktir.
Taramalarin tekrar edilmesi kontrol taramalari olarak da bilinir.

Hatirlanmasi gereken bir not tiinel agiklig1 veya boslugu ne kadar biiyiikse tespit edilen tiinel o kadar derindir. Tiinel ¢ok
kiigiik ise maksimum derinlik azaltilacaktir ve bulunmasi zor olabilir. Tiinelin derinligi kesin olarak belirlenemez.

Visualizer 3D yazilim yiizey bozuklugundan nesneye derinligi 6l¢gmek i¢in tasarlanmistir.
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6.5 Mineral Tarama

Asadidaki prosedirler gdmlU hazineler veya gizli 6Jeler arayanlar igin gegerli dedildir. Bu
sadece dogal olarak meydana gelen mineral sahalarini ve birikintilerini OKM efficiency ile aramak
ve yerini tespit etmek igindir. Dederli gdmUlU 6Jeler veya zemine yerlestirilmis diger insan
yapiml nesneler arlyorsaniz bu durumda bu fonksiyon uygulamaniz igin dogru dedildir. LUtfen

istenen sonuglarl verecek farkli bir fonksiyon segin.

Bu bolimde bulunan 6rnekler mevcut yerlerden elde edilen mevcut taramalardir ve veriler mevcut saha
deneyiminden elde edilmistir. Belirli alaninizdan elde edilen veriler farklilik gosterebilir. Her ekipmanla
oldugu gibi ilgili veriler nihai okumay1 degistirebilecek olan alanimizdaki toprak tipine baghdir. isbu ekte kullanilan tarama
olgiimleri ve ornekler Afrika, Asya, Giiney Amerika ve Kuzey Amerika'nin farkl kisimlarinda bulunan kullanicilardan elde

edilmistir.

Mineral birikintileri veya zeminde diger dogal olarak bulunan mineraller veya formasyonlar ararken temiz, dokiintii ve engel
bulunmayan bir ortamda ¢alisilmasi énemlidir. Dokiinti alani kirletebilir ve basari sansini azaltabilir. Dékiintii bulunmasi
hatali veya yaniltic1 sinyallere de neden olabilir. Engellerden kag¢inilmalidir.  Siiper Sensoriin gereksiz hareketinin
onlenebilecegi bir yol olusturun. Siiper Sensoriin ilave hareketi kusurlu verilere neden olabilir. Her zaman
tekrarlanabilecek verilerle ¢alistiginizdan emin olun. Kontrol taramalar1 hakkinda daha fazla bilgi sayfa 85'deki

boliim 8.2 “Kontrol Taramalari”’nda mevcuttur.

Visualizer 3D yazilimi veya OKM jeofiziksel ekipman serisi zeminde dogal olarak meydana gelen elemana 6zel malzemeleri,
mineralleri veya 6geleri tanimlayamaz. Demirli, demir disy, kirik alanlari ve diger dogal olarak meydana gelen anormallikleri
tanimlayabilir ve yerini tespit edebilir. Degerli metallerin mevcut tespiti ¢esitli bilinen mineral sahalarindan ve madenlerden
sonuglara dayanir. Diger demir disi minerallerin diger dogal olarak meydana gelen minerallere benzemesi tamamen

mimkiindir.

Mineralizasyon alanlar igin arastirma gergeklestirirken bir jeologun yardimi veya arastirmasi ile daha yiiksek olasilikli
alanlarin veya bilinen bir jeolojik lokasyonun tanimlanmasi énemlidir. Bilinen alanlarda veya daha yiiksek olasilikl alanlarda
yer tespiti ve arama basar1 sansinizi oldukga yiikseltecektir. Farkli jeolojik formasyonlar herhangi bir alanda
farkli sonuglar verebilir. Miimkiinse yazihmda mineral imini uygun sekilde tanimlamak i¢in ekipmanin egitimine
ve/veya saha testine bilinen bir alanda baslanmasi her zaman en iyisidir. ~Farkli yerler diger jeolojik 6zelliklere sahip
olacaktir ve kesin bir okuma veya ol¢iim verebilir de vermeyebilir de. Degisen zemin 6zellikleri, mineralizasyon ve alt

bogazlar Siiper Sensoriin alabilirligini artirabilir veya azaltabilir.

Visualizer 3D yazilimi1 mineralizasyon parg¢alarini tanimlayacaktir. OKM eXp 6000 ile taramalar gergeklestirirken

kullanici veya operatoriin uygun ¢aligtirma teknigine asina oldugu farz edilir.
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Sekil 6.12: Mineral Taramasinin is akis!

“Mineral Tarama” ¢alisma modu daha ince veya daha kii¢iik mineral birikintilerini gorebilmek i¢in sadece Siiper Sensor ile

kullanilabilir.

Bu ¢alisma modunu etkinlestirdikten sonra impuls modu ayarini ayarlama sansina sahipsiniz. $ekil 6,12’de

karsilik gelen alt meniiyti gorebilirsiniz.

Impuls modu ayarina iliskin olarak diger agiklamalar igin liitfen sayfa 80’deki bélim 7.3.3 “Manuel veya otomatik

impuls modu?”na bakin.

Daha sonra baslangi¢ pozisyonunuza gidin ve o6l¢iimi baslatmak icin “Taramay1 Baslat” se¢enegini
baslatin. Bir mesaj goriinecektir ve o6lglimiimiizii baslatmaya hazir olup olmadiginizi sorun. Cok fonksiyonlu kontrol
diigmesini dondiiriin ve “Evet”i se¢in. eXp 6000 verileri kaydetmeye basladigindan diigmeye basar basmaz hemen yiiriimeye

baslanmasi 6nemlidir.

6.5.1 Tarama Teknigi

Asagidaki teknik sadece Siiper Sensor ile Mineral Tarama modu i¢in gegerlidir.

(1) Tum bataryalarin ve gili¢ kaynaklarinin taramay1 tamamen tamamlamak i¢in yeterli sarja sahip
olmasini saglayin.

(2)  Aranacak alana gore istenilen yolu herhangi bir kesinti, durma veya biiyiik engel olmaksizin gecebileceginizden emin

olun (asagidaki agiklamaya bakin).

Taramanin asagidaki sekilde gerceklestirilmesi gerekir. Tek bir ¢izginin gecilebilecegi bir yol olusturun. Bu

yolun genelde 20 metreden fazla daha uzun bir yol olmasi gereklidir.
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Arama alanlart i¢in normal uzunluk 50 ve 100 metre arasinda olabilir ve 200 metreye varabilir. Engebeli ylizey alanlar1 daha

kisa olacaktir.

Bu 6lgUm tek Gizgi olmalidir!

Baslangi¢ ve bitis noktalarimiz1 isaretleyin. DUZ bir gizgide gitmenizi saglamak i¢in baslangi¢ noktasindan bitis

noktasina bir ¢izgi ¢ekin! Diiz ¢izgide ylirinmemesi hatali okuma saglayacaktir.

Baslama ve durma noktalarinizin daha iyi kesinligini elde etmek iGin GPS'i (harici veya dahili) etkinlestirin. Veri

bagarili sekilde analiz edildikten sonra pozisyonun yerinin tespiti iGin bu gok 6nemlidir.

(3) eXp 6000’i monte edin ve Siiper Sensori baglayin.
(4) eXp 6000'ini baglatin ve ana meniiden “Mineral Tarama”y1 se¢in (bakiniz Sekil 6.12).

(5)  Aranacak yiizeye bagli olarak impuls Mod igin Otomatik veya Manuel’i segin. Cok fonksiyonlu kontrol diigmesine

basin.

(6)  Stiper Sensoriin tarama boyunca zeminden ayni yiikseklikte ve dikey kalmasini saglayin. Engebeli veya ge¢ilmesi zor
zeminlerde Manuel modu kullandigimizdan emin olun. lyi bir 6l¢iim almak i¢in tarama sirasinda yiiksekligi en fazla + 5 cm
(2”) degisme pay: ile zeminden 5 cm ve 10 cm (2-5") arasinda bir yiikseklikte tutmaya c¢alisin (Siiper Sensoriin

yiiksekliginin degistirilmesi hatali okuma saglayabilir).

(7) “Taramaya baslamak istiyor musun?” diyalog penceresi goriinecektir. Taramayi baslatmak igin

“Taramay1 baslat” tizerine tiklayin. Butona basilir basilmaz ileri hareket etmeye baslayin, gecikmeyin.

(8)  Tarama sonunda taramay1 durdurmak i¢in ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesine basin (tarama tizerinde olumsuz etkiye

sahip olabileceginden baslatmak veya durdurmak i¢in butona basarken Siiper Sensorii sallamamaya dikkat edin).

(9) “Taramayi kaydetmek istiyor musun?” diyalog penceresi gorinecektir. Taramay: kaydetmek i¢in “Evet”i

ve kaydetmemek i¢in “Hayir"1 segin.

Taramay1 eXp 6000 monitoriinde gorebilecek olsaniz da analizin PC’de tamamlanmasi onerilir. Visualizer 3D yazilimy,

mineral birikintilerini daha iyi tanimlamaniz i¢in daha fazla arag¢ verecektir.

Kontrol Taramalarinin gergeklestirilmesi gok Gnemlidir.
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6.5.2 Tarama Analizi
Tarama imajlarinin bilgisayariniza ilettikten sonra (sayfa 69 béliim 6.8.6 "Dosyalar1 USB ¢ubuguna kopyalama"da a¢iklandig1

gibi) diiz ¢izgi olan bir tarama géreceksiniz. Bu tarama artik analize baslamak i¢in hazirdir.
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Sekil 6.13: 3B ekran gOrlntlstinlin gorlntlleyicisi

Tarama i¢indeki farkliliklar1 gérmek i¢in yana dondiiriin.
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Sekil 6.14: Tarama alaninin yan gorinlmud
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Sekil 6.15: Dogal Mineral Sahas!

Yukaridaki imaj (Sekil 6.15: Dogal Mineral Sahasi) dogal bir mineral sahanin nasil goriindiigiine dair vurgulanan
boliime sahiptir. Liitfen yukaridaki renkleri kaydedin, dogrudan giines 1s18inda veya parlak 1siktayken fark edilmeleri zordur.
Renkleri daha iyi fark etmek igin liitfen analizi bilgisayarin dogal 1s1ktan golgelenebilecegi bir alanda yapin. imaj sahadaki

uygulamali deneyimden elde edilmistir.

Sekil 6.16: Dogal Mineral Saha (ilave Srnek)

Diinyadaki bazi yerlerdeki uygulamali deneyim ve tekrarlanabilirlik faktori bu rengi taramalarda aranacak

olan yapmistir. Daha 6nce belirtildigi gibi fark edilmesi kolay bir renk degildir.
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Aranacak olan bir diger im asagidaki 6rnekteki gibi ferromanyetik olmayan maddenin mevcudiyetini gosteren imdir (Sekil
6.17: Demir olmayan metalin tipik gostergesini gosteren 6rnek). Tarama imaji yan gortiniimden goriintiilenmelidir.
Taramay1 ekrana sigdirmak icin “Yiikseklik farkini minimize et”’e tiklayin. Degerler ¢ok yiiksek ise farkhliklarin

fark edilmesi miimkiin olmayacaktir.

N,

Sekil 6.17: Demir olmayan metalin tipik g&stergesini gOsteren 6rnek

Yukaridaki 6rnekte daha kii¢iik alan daha biiyiik olan alana ilistirilmistir, bu oldukga geneldir ve sert kayadaki mineraller ile

calisirken oldukga sik meydana gelir

ilk alanin yeri tespit edildikten sonra sahanin veya potansiyel mineral sahasinin biiyiikliigiinii belirlemek igin sayfa 38'deki
bolim “Toprak Taramasi’nda belirtilen sekilde bir geleneksel tarama gerceklestirilmelidir. Geleneksel bir tarama
gergeklestirirken anteni dondiirmemeye dikkat edin. Doniis hatalar kolayca gerceklestirilir ve engelleyici olabilir.
“Paralel”i kullanarak doniis faktori biliyiik 6l¢iide minimize edilir ve neredeyse giderilir. Taramalarin herhangi

birini gergeklestirirkenki bir diger temel faktor ayni yiiksekligi miimkiin oldugunca tam olarak korumaktir (+ 3 cm).
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6.5.2.1 ilave Ornekler

Asagidaki 6rnekler bulunmus olan dogal olarak meydana gelen altinin diger durumlaridir. Bu belirli

ornekler Kuzey Sudan’daki bir kullanicidandir.

Example ofa weak signal which
may mean ore is deeper or a
smaller amount.

Sekil 6.18: Daha kligUk veya daha derin olabilecek zayif sinyali gOsterir.

Bu ilave 6rnekler kuvars ve siyah kum ile birlikte kaya gomiilii altin vermistir.

Instance of non-ferrous signal

Sekil 6.19: Demir olmayan anormalligi gBsteren 6I¢ctim deJeri
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6.5.3 Anormallik Pozisyonunun Belirlenmesi
Bir anormallik bulunduktan sonra yerin nasil bulunacaginin bilinmesi ¢ok énemlidir. Bu, “Ozellikler”

penceresinde (F9 tusu) saha uzunlugu alanina girilerek oldukea basit bir sekilde gerceklestirilir.

Uzunluk sisteme girildikten sonra klavye tizerindeki oklar1 kullanarak istenen pozisyona gidebilirsiniz.

Scan line: 35.35m Impulse: 1 Depth: 0.00m / 1.38 m

Sekil 6.20: Mesafe ile anormallidin pozisyonu

Sekil 6.20: Mesafe ile anormalligin pozisyonun’da sol alt kdsede mesafenin gosterildigini gorebilirsiniz. Bir taramanin
baslangici normalde her zaman yazilim penceresinin sag alt tarafindadir. Konumlandirma ¢izgisi ok tuslari
kullanilarak yerine konulmustur. Daha sonra sinyal pozisyonu basit mesafe 6l¢iim araglari kullanilarak

bulunabilir.
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6.6 Canlh Tarama

“Canl Tarama” ¢alisma modunda ¢alismak i¢in Canli Yayin Sensoriinii eXp 6000’e baglamalisiniz. Bu ¢alisma
modunda tanimlanmis bir tarama yonii izlemeniz gerekmez. Olgiilen alaniniz iizerinde ileri veya geri
yiriyebilirsiniz. Ekranda 6l¢iim probunun hemen altinda ne oldugunu hemen goéreceksiniz. Grafiksel temsil

“Toprak Taramas1” ¢alisma moduna ¢ok benzerdir, ancak bir seferde ¢ok daha fazla veri islenecektir.

Sekil 6.21'de canli taramanin tam is akis1 gosterilmistir.

A

Do you want to start probe calibration? Calibrating probe, please do not move! Do you want to start the scan?

Sekil 6.21: Canli Taramanin is akisi

Ana menuden “Canli Tarama”y1 segtikten hemen sonra 6l¢iim probunu kalibre etmeniz gerekir. Bu

prosediir asagidaki sekilde islenir:

Bu diyalogu goriir gormez Canli Yayin Sensoriinii nétr zemin, yani

potansiyel nesne bulunmayan normal yer alti tGzerinde tutmalisimz.

Do you want to start probe calibration?

Olgiim probunu zeminden 5-10 cm yukarida tutun ve “Evet” butonuna basin.

Alternatif olarak teleskopik ¢ubuk tertibatindaki ¢alistir/durdur butonuna veya

kontrol birimi tizerindeki ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesine de basabilirsiniz.
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Calibrating probe, please do not move!

Do you want to start the scan?

Simdi eXp 6000 daha sonra optimal veri almak igin 6lgiim probunuzu mevcut yer
altina gore kalibre eder.
Liitfen bu prosediir sirasinda probunuzu hareket
ettirmeyin.
ilerleme gostergesi sizi siire¢ hakkinda bilgilendirir. Normalde

kalibrasyonun tamamlanmasi sadece birkag saniye siirer.

Kalibrasyon islendikten sonra eXp 6000 zemin tarayicisi Olgiime baslamaya
hazirdir.  $imdi baslangi¢ noktamiza gitmeniz ve “Taramayi baslat’a basmaniz

gereklidir.

Alternatif olarak teleskopik ¢ubuk tertibatindaki ¢alistir butonuna veya
kontrol birimi {izerindeki ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesine de

basabilirsiniz.

Simdi ileri, geri veya her iki yonde olabilecek diiz bir ¢izgi lizerinde ytirtiimelisiniz. Tim 6lgiilen veriler

hareket etmediginizde dahi ekranda akacaktir (yukridan asagiya).  Olgiilen veriler siirekli olarak giincellenir. Bir hedef

tizerinde blunuyorsaniz ekranda goriiniir olacaktir.
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6.7 Ayarlar

eXp 6000 yapilandirilabilecek bir¢ok ayar saglar. Ana meniide ekraninda iist sag kosesinde kiigiik bir disli olan
ayarlar ikonunu c se¢melisin. Bu segenege eXp 6000’nin ¢alismasi sirasinda birkag ekrandan erisebilirsin. Ayarlar
ikonunu “ sectikten sonra sekil 6.23'de gosterildigi gibi ayarlar ekranini géreceksin.

Fabrika

varsayilanlarini
sifirla

@ Use metrical system

E Use automatic brightness

Brightness

Kenar gubugu

Volume

<4 00@@EEEEE P
%mmmﬂm
O useaps

Ana Men(i

Aktif kenar gubugu

Sekil 6.22: Genel ayarlar
Oncelikle sol kenar gubugunda bulunan asagidaki kategorilerden birini secmen gerekir:

¢+ Genel

Burasi Parlaklik, Ses, GPS ve Olgiim Sistemi (metrik veya ingiliz 6l¢ii birimi) gibi genel seceneklerin

ayarlanabilecegi yerdir.
+  Dil
Burada eXp 6000’i calistirmak istedigin tercih edilen dili segersin.
+ Tarih
Tarihe iliskin tiim bilgileri burada diizenlersin.
¢+ Zaman
Zamana iligkin tiim bilgileri burada diizenlersin.
+ Diizen

Burada mevcut diizeni segebilirsin (giin, gece, varsayilan).
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. Bilgi

Bilgi paneli, batarya durumu yani sira aygit yazih ve yazilim versiyonlar1 hakkinda detayh bilgi listeler.

Bir kategori se¢mek i¢in sadece bir kategoriyi tikla veya ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesini kullan ve etkinlestirmek i¢in

kontrol diigmesine bas. Simdi asagidaki boliimlerde agiklanan belirli ayarlar ayarlayabilirsin.

6.7.1 Genel

Burasi GPS’i yapilandirdigin, birimleri 6l¢tigiin, parlakligl ve ses ayarlarini géruntiledigin yerdir.

@ Use metrical system

@ Use automatic brightness

Bace Brightness

Volume

4 000EEEEEE P
%lﬂformaﬁon
O useaps

Sekil 6.23: Genel ayarlar

+ Uzaktan kontrole izin verme
Table PCler ve video gozliikler gibi bagh Android cihazlara uzaktan kontrole izin verebilirsin. Bu secenek

etkinlestirilmigse eXp 6000 kontrol birimini harici bir Android cihaz kullanarak kontrol edebilirsin.

¢ Metrik sistem kullanma
Belirli zamanlarda tarama alanlarinin uzunlugunu veya genisligini se¢gmelisin. Bu metre (metrik

sistem) veya fit (Ingiliz 6l¢ii sistemi) olarak yapilabilir. Hangi sistemi kullanacagini segme hakkina sahipsin:
< Onay imi ayarlanmis ise metrik sistem (metre) etkinlestirilir.
= Onay imi ayarlanmamus ise ingiliz 6l¢ii sistemi (fit) etkinlestirilir.

+  Otomatik parlaklik
Bu onay imi ayarlanmis ise ekranin parlakligl ¢evre aydinlatmasina gére otomatik olarak diizenlenecektir. Cevre
15181 ne kadar parlaksa ekranin parlakhigl artacaktir ve gevre 15181 ne kadar parlak degilse ekranin parlakhg

azalacaktir.
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+  Parlakhk

Parlaklik otomatik olarak diizenlenmezse manuel olarak ayarlamalisin. Tercih edilen parlakhik

seviyesini seg.

¢+ Ses

Tercih edilen ses seviyesini buradan seg.

+  GPS kullanma
Burada dahili GPS islevselligini etkinlestirebilir veya devre disi birakabilirsin. GPS'i etkinlestirmek

i¢in onay imini ayarla. GPS etkinlestirilirse tiim pozisyon koordinatlar: tarama verilerinle muhafaza

edilecektir. Bu sekilde boliim 6.8.5 “GPS Navigasyonu”nda agiklandig gibi daha sonra tarama alanina

yonelebileceksin.

6.7.2 Dil

eXp 6000 kontrol birimi cihazi ve fonksiyonlarini ¢alistirmayr miimkiin oldugunca kolaylastirmak igin bir dizi farkl dilde

O mnmem  eomegy

mevcuttur.

Gensral QO <dutch>
ian>

) O soas
O Deutsch

Q <russian>

Time
@ QO <turkish>

@ Layout Q  Espaiiol

O Francais
QO <arabic>
QO <bulgarian>
O EMnviké

QO <chinese>

Sekil 6.24: Dil ayarlart

Listeden tercih ettigin dili se¢. Bu kilavuz basildiginda asagidaki diller mevcut idi:

¢+ Almanc
a

+  Ingilizc
e

. Fransiz
ca

+ Ispany
olca

+ ltalyanca
+  Polonyaca
* Norvegge

¢ Arapca

Gelecekte bu listeye daha fazla dil eklenebilir.

Tiirkge *  Yunanca
Farsca ¢+ Flemenkge
Rusca * Cince
Bulgarca ¢+ Vietnamca
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6.7.3 Tarih

Burada format, giin, ay ve y1l gibi tiim tarih bilgilerini ayarlayabilirsiniz.

QO 02.12.2015 O December 02, 2015
QO 2015-12-02

A A A

02. December 2015

v v

Sekil 6.25: Tarih ayarlari

Oncelikle mevcut tarih formatlarindan birini seciyorsunuz ve daha sonra giin, ay ve yil seceneklerini ayarliyorsunuz. Bu

tarih kaydedilecek dosyalarin isimlendirilmesi i¢in kullanilacak.

6.7.4 Zaman

Burada format, saat ve dakika gibi tiim zaman bilgisini ayarlayabilirsiniz.

Sekil 6.26: Zaman ayarlari

Oncelikle mevcut zaman formatlarindan birini seciyorsunuz ve daha sonra saat ve dakika segeneklerini ayarliyorsunuz. Bu

zaman kaydedilecek dosyalarin isimlendirilmesi i¢in kullanilacak.
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6.7.5 Diizen
eXp 6000 kontrol birimi degisik 151k kosullar: altinda dahi operatorii en iyi goriiniim deneyimi ile desteklemek tizere farkl

diizen temalari saglar.

02. December 2015 10:19:39 @ ) B
8, -

@ Language

Date |§ ( 0 l'é:@g
Time 7:,'

@ Layour

Information

U.QKM

Sekil 6.27: Dlizen ayarlari

“Gortiniimii otomatik olarak se¢” segenegi icin bir onay imi koyarsaniz eXp 6000 kontrol birimi ¢evrenin 151k kosullarini

olgerek mevcut diizeni otomatik olarak seciyor. Operasyon sirasinda 151k degisirse diizen degisebiliyor.

Asagidaki farkl diizen temalari arasinda se¢im yapabiliyorsunuz:

ﬁ Varsayilan
o 0 Bu, tasarima dair en iyi ekran kalitesi ile varsayilan tema. Ancak muhtemelen
& A
(o) E parlak giines 1s181nda zorla okunan bir goriiniim.
(2
@
c R
Giin 15181
Y
—“- O Bu, gii¢lii glines 15181 gibi ¢ok parlak 151k kosullar1 altinda kullanim i¢in optimize edilmis bir
[¢) diizen temasl. Beyaz ve siyah arasindaki yiiksek kontrast okunabilirligi iyilestiriyor.
)

Gece
Bu, gece gibi ¢ok karanlik 151k kosullar: altinda kullanim i¢in optimize edilmis bir
diizen temasi. Siyah ve beyaz arasindaki yiiksek kontrast ¢ok fazla parlak 151k yaymaksizin

okunabilirligi iyilestiriyor.
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eXp 6000'nin ¢alistirilmasi sirasinda herhangi bir zamanda mevcut goriiniimii hemen degistirmek amaciyla bir diyalog agmak

i¢in diizen ikonuna @ basabilirsiniz.

6.7.6 Bilgi
Bilgi paneli eXp 6000nizin mevcut aygit yazilimi ve yazilim versiyonlar: hakkinda detayli bilgi ve bataryalarin mevcut sarj

durumlart hakkinda bilgi sagliyor. Batarya ve probun veya teleskopik gubuk tertibatinin durum bilgileri sadece aktif bir

kablosuz baglanti olusturulmus ise mevcut.

- eXp 6000 Control Unit

—— +
Gonesl S/N: N/A
Firmware: N/A

Remaining time: 999 min

Connected Probe: None
¢
Version: N/A

@ ayout [ 22 y

Remaining time: N/A

Sekil 6.28: Bilgi ekrani

Aygit yazilimi ve seri bilgisi OKM'nin destek ekibine teknik sorular yoneltilmesi halinde yararl olabilir.

6.7.7 Fabrika ayarlarim yenileme

Ayarlar ekranini girdiginiz anda st sag kosedeki orijinal ayarlar ikonu ‘ fabrika varsayilanlarini geri yiikle ikonu &

olarak degisiyor. Bu yeni ikonu sectikten sonra sekil 6.29’daki mesaj kutucugu gortiniiyor.

Do you really want to reset to factory settings?

Sekil 6.29: Fabrika ayarlarini yenileme

Tim segenekleri fabrika varsayilanlarina ayarlamak i¢in "Evet" ile teyit edin. Tiim Kisisel ayarlariniz

sonrasinda kaybedilecek.
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6.8 Dosya Gezgini
Dosya gezgini tiim 6nceki kaydedilen tarama dosyalarinizin organize edildigi yer. Burada tarama
imajlarinizi yeniden agma, silme ve transfer etme olasiligina sahipsiniz.
6.8.1 Ekrana genel bakis
Dosya gezgininin ekrani ve kontrol elemanlari sekil 6.30’da gosteriliyor.
G Gubugu
§ 05. January 2016, 06:27:14
; ‘ﬁ § 26. November 2015, 11:43:58 @) }— Dosya Listeleme Ogesi
Kenar gubugu —— . Tunnel Scan

¢ =o= 26. November 2015, 11:43:37 @)

¥ =e= 12. November 2015, 14:09:19 ‘ O

Ana Menu

Dosya sayici

Sekil 6.30: Dosya gezgininde taranan imajlari tarama
Kenar ¢ubugunda dosyalarin kategorize edildigi calisma modlar: arasinda degisiklik
yapabilirsiniz.

Arag ¢ubugu 6.8.1.1 “Arag Cubugu” alt bolimiinde agiklanan bazi eylem butonlari saglhiyor.

Dosya listeleme 6gesi her bir tarama dosyasina iliskin bilgi gortintiiliiyor ve alt boliim 6.8.1.2 "Dosya Listeleme
Ogesi"nde agiklaniyor.

Dosya sayacl maksimum dosya sayis1 yani sira mevcut dosya sayisini belirtiyor.

Ana meniye (“ana ekran”) geri donmek i¢in ekranin sag alt késesindeki Ana Menti ikonunu segin.

6.8.1.1 AracCubuiu
Arag ¢ubugu asagidaki eylem butonlarini igeriyor:

¢ Sadece favorileri goster

{ Bu buton sadece favori dosyalarin listelenmesi i¢in kullaniliyor. Bu butonu sectikten sonra sadece

favori olarak isaretlenmis dosyalar listelenecek.
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- Tiim dosyalar goster

N Bu buton sadece favorilerin degil tiim dosyalarin listelenmesi i¢in kullaniliyor. Bu butonu
sectikten sonra tiim dosyalar listelenecek.
@’ Tim dosyalan isaretle
®,®, Bu buton tiim dosyalari bir seferde isaretlemek i¢in kullaniliyor. Tim dosyalari silecekseniz
veya kopyalayacaksaniz bu yararl olabilir.
D Tim dosyalarin isaretini kaldir
D Bu buton tiim dosyalarin isaretini bir seferde kaldirmak i¢in kullaniliyor.

\ isaretli dosyalar1 USB cubuguna kopyala
’

Bu butonu isaretlenmis tiim dosyalari harici USB ¢ubuguna kopyalamak i¢in kullanin.
\ isaretli dosyalar sil
% Bu butonu eXp 6000 kontrol biriminden kalic1 olarak isaretlenmis olan tiim dosyalari silmek i¢in kullanin.
Ayril Ara¢c Cubugu

[—}
=
; Bu buton eXp 6000 kontrol birimini miinhasiran ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesi ile
calistirtyorsaniz énemli hale geliyor. Daha sonra bu butonu yeniden dosya listesine odaklanmak igin

segmeniz gerekiyor.

6.8.1.2 Dosya Listeleme Ogesi
Bir dosya liste 6gesi gerceklestirilmis ve kaydedilmis bir tarama dosyasini temsil ediyor. $ekil 6.31’de bir
liste 6gesinin tiim 6geleri gosteriliyor.

Favori

iGt‘)zterges \/’ TMZ. November 20‘15, 14:09:19‘ ? D

Prob Gostergesi Dosya Bilgisi GPS Gostergesi

Marker

Sekil 6.31: Dosya listesi 6Gesi
Favori gdstergesi dosyanin favori olarak isaretlenip isaretlenmedigini ﬁgésteriyor.

Prob gostergesi bu tarama imajini gergeklestirmek i¢cin hangi probun veya sensoriin kullanildigini belirtiyor.

Asagidaki prob gostergeleri miimkiin:

e Teleskopik Prob

. % = Stiper Sensor

. ﬁ = Tiinel Sensoérua

¢+ =B= = Canli Yayin Sensoriu
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GPS gostergesi dosyanin GPS etkinlestirilmis olarak gergeklestirilip " gergeklestirilmedigini gosteriyor.

Dosya bilgisinde dosyanin gergeklestirildigi tarih ve zamani ve tarama i¢in hangi probu kullandiginizi okuyacaksiniz.

Belirtici onay imi @ ile doldurulabilir (isaretli) veya bos D olabilir (isaretsiz). Dosyalari bir adimda silmek veya

kopyalamak i¢in birkag¢ dosyay1 isaretleyebilirsiniz.

6.8.2 Dosya tarama

Cok fonksiyonlu kontrol diigmesine basarak veya dosya listeleme 6gesine tiklayarak bir dosya girisini segtikten ve

etkinlestirdikten sonra sekil 6.32’deki diyalog ekranda gorintr.

Sekil 6.32: Dosya igin eylem segme

Burada dosya ile nasil ilerleyeceginize dair birka¢ eylem se¢eneginiz bulunuyor. Asagidaki eylemler mevcut:

=

Dosyay1 a¢

Dosyay1 agmak ve tarama verilerini dogrudan eXp 6000 kontrol biriminin ekraninda gormek
i¢in bu eylemi secin.

Dosyay: sil

Dosyay1 eXp 6000'nin sabit diskinden kalic1 olarak silmek i¢in bu eylemi se¢in

Kenar ¢ubugunu etkinlestir

Bu eylem diyalog kutusunu kapatir ve bir diger dosya kategorisini segebileceginiz kenar gubugunu etkinlestirir
(Toprak Taramasi, Mineral Tarama, Tiinel Tarama).

Arac cubugunu etkinlestir

Bu eylem diyalog kutusunu kapatir ve sayfa 64’deki 6.8.1.1 "Ara¢ Cubugu"nda agiklandig: gibi diger eylemleri
secebileceginiz list ara¢ gubugunu etkinlestirir.

Favori olarak belirle/geri al

Bu butonu secilen dosyayi favori olarak isaretlemek veya isaretini kaldirmak i¢in kullanin.
Dokunmatik ekran Kkabiliyetlerini kullanarak bunu her bir dosya listesi girisi solundaki kii¢iik y1ldiz ikonuna

dokunarak da bunu gergeklestirebilirsiniz.
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D @. Belirticiyi belirle / geri al

Bu butonu secilen dosyay1 “segili” olarak isaretlemek veya isaretini kaldirmak i¢in kullanin.
Dokunmatik ekran kabiliyetlerini kullanarak bunu her bir dosya listesi 6gesi sagindaki kiigiik onay kutusuna
dokunarak da bunu gergeklestirebilirsiniz. Bu bir¢ok dosyay:1 bir kerede ele almak i¢in gerekli

olabilir (6rn, dosyalari silme veya iletme).
* GPS navigasyonunu baslat

Bu eylem segilen tarama imaji GPS etkinlestirilmis olarak gercgeklestirilirse mevcuttur. Bu
butonu segilen dosyanin gergeklestirildigi tarama alanina yonlenmek istiyorsaniz kullanin. GPS navigasyonu ile

ilgili daha fazla bilgi sayfa 67’deki boliim 6.8.5 “GPS navigasyonu”’nda mevcuttur.

6.8.3 Dosyalar agma ve taranan imajlari goriintiileme

Bir dosyay1 segtikten ve ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesine bastiktan veya dosyanin ismine dokunduktan sonra ekranda
sekil 6.32’deki diyalog belirir. $imdi tarama imajini agmak i¢in a¢ butonunu &= segin.

Kontrol birimi kaydedilen verileri dosyadan okumaya baglar ve bunu es zamanl olarak ekran gortintiiler. Cok fonksiyonlu

kontrol diigmesini saga veya sola gevirerek bu siireci yavaslatabilir veya hizlandirabilirsiniz. Yani tiim tarama siirecini

bir kez daha izleyebilirsiniz.

Bu adim adim prosediirii gormek istemiyorsaniz liitfen tiim veriyi bir kerede yiiklemek i¢in ¢ok fonksiyonlu

kontrol diigmesine basin.

6.8.4 Dosyalari silme

Dosyalar1 eXp 6000’nizden silmek i¢in iki muhtemel yol bulunmaktadir:

+ Tek bir dosyay1 silme

Bir dosya sectikten ve ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesine bastiktan veya dosyanin ismine
dokunduktan sonra sekil 6.3.2’deki diyalog ekranda goériiniir. $imdi sadece tek dosyay1 silmek i¢in

silme @cbutonuna basin.

+  Bir dizi isaretli dosyay1 silme
Daha fazla dosyayi bir kerede silmeden 6nce dosyalari isaretlemelisiniz. Bu nedenle isaret
kutucugunun onay imini ayarlamaniz gerekir. Bunu gergeklestirmenin en kolay yolu ekranin dokunmatik

kapasitelerini kullanmaktir. Tiim belirlenen dosyalar isaretlendikten sonra ekranin tizerindeki ara¢ gubugundaki

silme butonuna “® # basin.

6.8.5 GPS navigasyonu

Etkinlestirilmis GPS ile taradiginiz tiim tarama imajlar i¢in tarama alaninin yerini belirlemek i¢in dahili navigasyon sistemini
kullanabilirsiniz. Her bir GPS etkinlestirilmis dosya dosyanin isminin sagindaki GPS navigasyonu ikonu ile gosterilir.
Navigasyona baslamak i¢in dosya girisine dokunun veya bunu ¢ok fonksiyonlu kontrol diigmesini kullanarak
secin. Ekranda sekil 6.32’deki diyalog goriiniir.
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Burada ayni GPS navigasyonu ikonuna " sahip bir buton bulacaksiniz. $ekil 6.33’de gosterildigi gibi GPS navigasyonu

ekranini ¢alistirmak i¢in bu butona basin.

- Oryantasyon

belirticisi

Distance:
11.45m

Yon oku

Target:
51.0065° N

012.4541°E

Position:
51.0066° N
012.4541°E

navigasyonu

Pozisyon mevcut pozisyonunuzun GPS koordinatlarini belirtir, bununla birlikte hedef taramanizi ger¢eklestirmis oldugunuz

yerdir.
Mesafe hedef GPS pozisyonunuza erismek i¢cin ne kadar gitmeniz gerektigini belirtir.

Yon oku tarama alaninizin bulundugu yone isaret eder. Ok dogrudan oryantasyon belirticisini gosteriyorsa dogru
yone yuriyorsunuz. Diger bir durumda kendinizi okun agisina bagh olarak saga veya sola gevirerek yoniiniizii diizeltmeniz

gerekir.

Sekil 6.34: GPS navigasyonu

Sekil 6.34’deki 6rnekler hedefinizi bulmak i¢in yliriime yoniiniizii nasil diizelteceginizi agiklayacaktir:

A Bu 6rnekte Kuzeye yiiriiyorsunuz, ancak Kuzeydoguya gitmelisiniz. Bu nedenle kendinizi 45° saga

¢evirmeniz gereKir.
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B Burada Batiya yiiriiyorsunuz, ancak Doguya gitmelisiniz. Bu nedenle ters yone yiirtiyorsunuz. Kendinizi

180° dondiiriin ve ters yone (Dogu) yiiriiytin.

C Bu ornek tarama alaniniz i¢in tamamen dogru yol olan Giineye yiridiigiiniizii gosteriyor, ¢iinkii yon oku ve

oryantasyon gostergesi birbirini isaret ediyor.

6.8.6 Dosyalar1 USB cubuguna kopyalama
Kaydedilen tarama imajlarinizi Visualizer 3D yazilimiyla analiz etmek istiyorsaniz 6ncelikle dosyalarinizi bir USB ¢ubuguna

kopyalamalisiniz.
1. eXp 6000 kontrol biriminizin USB portuna bir USB ¢ubugu baglayin.

2. Dosya gezgininizi calistirin ve USB c¢ubuguna kopyalamak istediginiz tiim tarama dosyalarini

isaretleyin. Tiim mevcut dosyalar1 kopyalayacaksaniz tii dosyalar: bir kerede isaretlemek igin tiimiinii isaretle

O
butonunu @& kullanabilirsiniz.

3. Simdi ekranin uzerindeki ara¢ ¢ubugundaki kopyala butonuna “® basin. Diyalogda tiim isaretli dosyalar:
kopyalamaya gercgekten baslamak isteyip istemediginiz sorulacak. “Evet”i segerek teyit edin ve tiim veriler USB

gubuguna transfer edilene kadar bekleyin.

4. Ekran kilidini serbest birakmak i¢in USB ¢ubugunun baglantisi kesin ve eXp 6000’nizi
¢alistirmaya devam edin.

Bundan sonra USB ¢ubugunuzu Visualizer 3D yazilimi ile detayli analiz amaciyla dosyalar agmak i¢in herhangi bir Windows

bilgisayara baglayabilirsiniz.

6.9 Kapama / Cikma

U
Cihazinmizi kapatmak istediginizde ekranin sag alt kdsesindeki kapatma ikonunu 0 secgerek “cikis” fonksiyonunun

kullanilmasi 6nemlidir.

eXp 6000’nin giiclinii Gii¢ Paketini kapatarak kesmeyin. Gii¢ Paketinin giiciiniin kesilmesi birimin hasar gérmesine

neden olabilir. Kapama ikonunu segtikten sonra sekil 6.35’deki ekran goriinecektir.

eXp 6000

okmmetaldetectors.com

Co

Please power off the device now!

Sekil 6.35: Kapama

Artik Gli¢ Paketinin giliciiniin kesilmesi emniyetlidir ve bu nedenle eXp 6000 kontrol birimini tamamen
kapatin.
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6.10 Yazilim Giincelleme
eXp 6000, OKM tarafindan degistirildikten ve iyilestirildikten sonra yazilimini giincelleyebilmektedir.
Bunun i¢in OKM’'nin web sitesinden belirli bir giincellemeyi indirmeniz gereklidir. Yeni bir giincelleme mevcut olur olmaz

OKM dosyay1 web sitesinde yayinlamaktadir.

Yazilimin giincellenmesi siireci asagidaki sekildedir:
1. Giincelleme dosyasini internetten indirin.
2. Dosyay1 harici bir USB muhafazasina kopyalayin (6rn, USB ¢ubugu).
3. USB muhafazasini eXp 6000’nin USB portuna takin.

4. eXp 6000 kontrol birimi giincelleme dosyasini otomatik olarak tespit edecektir ve ekraninizdaki talimatlari izleyin.
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Bu bir alani taramanin genel prosediirii hakkinda uygulamali talimatlar verir. Farkl tarama yontemleri ve

prosediirleri detayl olarak agiklanacaktir.
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7.1 6 Izlenecek Onemli Kurallar
Asagidaki 6 ONEMLI KURALI izlemek OKM ekipman dizisi ile bagar1 sansimiz1 oldukga artiracaktir. Onemli kurallarin

izlenmemesi muhtemelen hatalara neden olacaktir:

1. Anteni veya Stiper Sensoril ¢evirmeyin veya dondiirmeyin - yani anten bir yone bakiyorken o yonde kalmahdir.
Stiper Sensor gibi dikey bir anten kullanilirsa, bu durumda dikey kalmalidir, yana egilmemelidir.

Yatay, yatay olmalidir ve egilmemelidir.

2. Bir tarama sirasinda antenin yiiksekligini degistirmeyin. Anten her zaman tarama boyunca ayni

yiikseklikte kalmalidir (zemin tizerinde 5 -10cm arasi 6nerilir).

3. Anteni aym1 hizda hareket ettirin! Otomatik modda tarama sirasinda antenin hizi aym kalmaldir. Manuel

modda impulslar arasindaki mesafe ayni olmalidir.

4. Her tarama c¢izgisini diiz tutun! Diiz yuruytin, kavisli degil. Bu antene veya birime bakmayarak ve
uzaktaki bir hedefe bakarak kolayca gergeklestirilir. Anteni veya birimi stirekli izlemek daireler halinde

yliriimenize neden olacaktir.

5. Potansiyel hedefi veya hedefler alanini gormek i¢in taramalarinizin yeterince genis olmasini saglayin (ilk taramalar
4m x 4m’den kii¢iik olmalidir). Bir tarama ¢ok kii¢iik oldugunda hedefin genel biiyiikligii gériilemez ve biiyiiklik

eksikligine baglh olarak analizde hatalar meydana gelebilir.

6. “Kontrol Taramalar1’ni gerceklestirdiginizden emin olun!!! Bir alandan gectiginizde sahanin hedefe sahip
olup olmadigini saglamak lizere siirecin en az 2 veya daha fazla kere tekrarlanmasi 6nemlidir. Kontrol

taramalarinin tamamlanmamasi bir¢ok kullaniciyr hedef olmayan alanlaea yéneltmistir.

Unutmayin: GERCEK HEDEFLER HAREKET ETMEZ!
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7.2 Genel tarama prosediirii

Genelde her tarama her zaman tarama alaninizin sag alt késesinde baslar. Bu noktadan baslayarak tarama
yolundan tarama yoluna yiiriimelisiniz, burada her miiteakip yol onceki yolun solunda bulunur. Yiiriiyiis sirasinda bu
cizgiler, 6lgiim degerleri kaydedilecektir ve segilen ¢alisma moduna bagh olarak ya dogrudan bir bilgisayara iletilecektir veya

cihazin belleginde kaydedilecektir.

Cihaz her tamamlanan tarama ¢izgisi sonunda durur, bdylece kullanici sonraki ¢izginin baslayis pozisyonunu bulabilir. Bu

sekilde tiim yollar kaydedilecektir ve alan 6l¢tilecektir.

Sekil 7.1 miimkiin olan 4 baslangi¢ pozisyonunu ve karsilik gelen ilk tarama yolunu gosterir. Yiizeyin kompozisyonuna bagh

olarak 6l¢limiiniiz i¢in optimal baslangi¢ noktasini kendiniz tespit edebilirsiniz.

1.tarama
yolunun
baslangici

1. tarama
yolunun
sonu

Sekil 7.1: Bir tarama alaninin baslangig pozisyonu

Tarama yollan “Zigh-Zag” veya “Paralel” gecisler olarak anilabilir. Ayni zamanda bir tarama yolu sirasinda
kaydedilen impuls sayis1 (6l¢iim noktalart) tarama alanimzin biiytikliigiine bagh olarak miinferiden ayarlanabilir (tarama

yolunun uzunlugu).

7.2.1 Tarama Modu

eXp 6000 ile bir alan1 arastirmanin iki genel teknigi mevcuttur:

v+ Zig-Zag
Birbiri ile yan yana olan iki tarama yolunun baslangig¢ pozisyonu 6l¢iilen alanin zir tarafindadir. Tarama yolunuz

ve donilis yolunuz tizerindeki verileri kaydedeceksiniz.

+ Paralel (onerilen)
iki tarama yolunun baslangi¢ pozisyonu her zaman élgiilen alanin ayni tarafindadir. Verileri
sadece bir sekilde ve bir yonde kaydedeceksiniz, bununla birlikte dénmeli ve veri kaydetmeksizin sonraki tarama

yolunun baslangi¢ pozisyonuna geri yiirtimelisiniz.

Sekil 7.2 her iki teknigi sematik olarak temsil eder.
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Tarama
yolunun
baslangici
Tarama
3 yolunun
" sonu
Paralel tarama Zig-Zag tarama
Sekil 7.2: Bir alani 8lcmek i¢in tarama
modlari

Taramay: “Paralel” modda gergeklestirerek yiiriimeye tarama alaninizin alt sag kosesinde (nokta @) baslayacaksiniz ve
alanin iist sag kosesine dogru bir tarama yolu kaydedeceksiniz. ik ¢izgiyi kaydettikten sonra baglangig noktasina geri
yiiriimelisiniz ve tarama yolu 2'yi (nokta @) baslatmak igin ilk tarama ¢izgisinin soluna hareket etmelisiniz. Bu sekilde

6l¢iim alaninizin sol tarafina erisene kadar tiim diger yollar taranacaktir.

Taramay: “Zig-Zag” modda gergeklestirerek yiirimeye 6lgiim alamimizin alt sag tarafinda (nokta @) baslayacaksimz ve
olgiim alaninin st sag kosesine dogru bir tarama yolu kaydedeceksiniz. Paralel 6l¢iimden farkli olarak ikinci
tarama yolunu geri yiriirken veri kaydetmeye devam etmelisiniz.

Béylece ikinci tarama yolunun baslangi¢ noktasina gidersiniz (nokta @) ve zit yonde tararsimiz. Bu sekilde dlgim

alaniizin sol tarafina erisene kadar tiim diger yollar “Zig-Zag” modda taranacaktir.

Tarama yollar1 arasindaki mesafe bir 6l¢iim sirasinda tutarl olmalidir, ancak 6lgiim alanlar arasinda farklilik gosterebilir.
Genelde daha kiigiik hedefler ariyorsaniz gizgiler arasinda daha kiigiik mesafeler se¢melisiniz. Standart kural: Yollar
arasindaki mesafe ne kadar kiigiikse taramalarimiz o kadar kesin olacaktir. ilk taramalarinizi gerceklestirirken muhtemel

hedeflerinin yerini tespit etmek icin ¢izgiler birbirine yakin olmalidir.

7.2.2 Tarama yoluna gore impuls sayisinin diizenlenmesi
ilk tarama yolunu tamamladiktan sonra 6lgiim noktalarinin sayisini ayarlamak icin élgiime baslamadan 6nde mesafenin

(impuls sayis1) segilmesi veya otomatik modun (“Otomatik”) se¢ilmesi miimkiindiir.

Mesafe yapilandirildiginda bu sayiya erisildiginde cihaz otomatik olarak duracaktir ve yeni tarama yolunun baslatilmasini

bekleyecektir.

Otomatik modda ilk tarama yolunun dl¢iimiinii ilk tarama yolunun sonuna ulagir ulagsmaz uygun butona basarak kendiniz
durdurmahisiniz, Bu etkin miktardaki 6lgiim noktasi bu l¢iimiin tiim diger tarama yollar1 igin kullamlacaktir. ikinci tarama

yolundan baslayarak cihaz dngoriilen impuls sayisina ulasildiginda otomatik olarak durur.
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Dogru sayida impulsun se¢imi i¢in 6zel bir kural bulunmamaktadir. Ancak dikkate alinmasi gereken farkl agilar

bulunmaktadir. Asagidakiler bazi hususlardir
+  Olgiilen alaninizin uzunlugu ve

+  Aradiginiz nesnelerin biyukligu.

iki impuls arasindaki tercih edilen mesafe yaklasik 15-30 cm’dir. iki impuls arasindaki mesafe ne kadar kiigiik
ise grafiksel temsilin kesinligi o kadar yiiksek olacaktir. Kiigiik nesneler ariyorsamz dha kiigiik bir mesafe segmelisiniz,

biiytik nesneler i¢in impulslar arasindaki mesafeyi artirabilirsiniz.

Sekil 7.3 bazi nesneler i¢in beher tarama yolu i¢in mesafenin ve impuls sayisinin etkilerini gosterir.

o

Sekil 7.3: Impuls sayisini ve mesafelerini dedigtirmenin etkileri

Sekil 7.4 ayni tarama yolu uzunlugunda az sayida impuls (sol taraf) ve ¢ok daha fazla (sag taraf) arasindaki mesafeyi gosterir.

Bu nedenle ikinci kayit (sag taraf) ¢ok daha fazla detay gosterir ve ayni zamanda daha kiigiik nesneler goriilebilir.

Sekil 7.4: Az ve gok sayida impulsun karsilastirilmasi

Farkli sayida impuls ile daha fazla 6l¢iimii kaydetmekten kaginmayin. Ornegin ikinci bir detayl hassas 6l¢lim
gerceklestirmeden 6nce genis bir alani tarayabilirsiniz. Ozellikle biiyiik nesneler araniyorsa bu sekilde ilerleyebilirsiniz. Bu
sekilde daha genis bir alani hizla 6lgebilirsiniz ve daha sonra stiphelenilen hedeflerin yerini tespit ederek yeni taramalar

yapabilirsiniz.
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Bir tarama gergeklestirirken sadece ka¢ impulsin kullanildigini kaydetmek degil ayn1 zamanda neyi taradiginizi gormek de

onemlidir, iziniza dikkat etmek ¢ok onemlidir. Her bir tarama ¢izgisi 6nceki ¢izgi ile ayni hizda ol¢tilmelidir.

Sekil 7.5 tarama sirasinda farkli hizlarda yiirtirseniz ne olabilecegini gosterir.

Tarama
yolunun
baglangici

Tarama
yolunun
sonu

Paralel tarama Zig-Zag tarama

Sekil 7.5: Tarama sirasinda farkli ylrly(s hizlart

Tarama yollarinda farkli bir yuriiyis hizinin kullanilmasi tarama yolunda yer degisimlerine neden
olacaktir. Esasen bir hedef kagirildigindan birkag daha kiigiik 6geye boliinebilir veya tamamen kaybedilebilir. Daha sonra

veriler analiz i¢in indirildiginde hiz hatalar1 bir hedefi tamamen tanimlanamaz kilabilir ve gézden ¢ikarilabilir.

Genelde asagidaki kural gecerlidir: Taramalari baslangi¢ ve durma ¢izgilerini gérebileceginiz ve hizinizi ve mesafeleri

makul tutmak i¢in bir alandan rahatca gegebileceginiz uygun biiyiikliiklerde tutun.

7.3 Saha prosediirii icin 0zel notlar

Taramalar1 gergeklestirirken kaydetmeniz gereken bazi yénler mevcuttur. Esasen bir tarama gegilen yol
kadar iyidir. Tarama yaparken hata yapilmasi nihai grafiksel temsilde de hata olarak goriinecektir. Bu hiisrana ve

kaybedilen zamana neden olacaktir.

Sahada bir olgiime baslamadan 6nce ne aradiginizi ve segilen alanin uygun olup olmadigini digsiinmelisiniz. Bir plan
olmaksizin 6l¢iim yapilmasi genelde kabul edilmeyen sonuglar olusturur. Liitfen asagidaki onerileri dikkate

alin:

+ Ne ariyorsunuz (mezar, tiinel, géomiili nesneler...)? Bu soru taramanin nasil gergeklestirdigi tizerinde
dogrudan etkilere sahiptir. Daha biiyiik hedefler ariyorsaniz tek 6l¢iim noktalar1 ve tarama yollar1 arasindaki

mesafe kiigiik hedef ariyormussunuz gibi daha genis olabilir.

¢+ Kendinizi alan, nereyi aradiginiz hakkinda bilgilendirin. Burada arama yapmak anlamli mi1?
Tahmininizi teyit eden tarihi referanslar bulunuyor mu? Bu alanda ne tiir bir toprak bulunuyor? Veri

kaydi i¢in iyi kosullar mevcut mu? Burada arama yapilmasina izin veriliyor mu (6rn, 6zel miilk)?

¢ Bilinmeyen bir alanda ilk 6l¢iimiiniiz temsili degerler almak icin yeterince biiyiik olmalidir.

Tim diger kontrol 6l¢giimleri bireysel olarak ayarlanmalidir.
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¢ Aradigimiz nesnenin sekli ne? Acili bir metal kutu ariyorsaniz grafiginizde tanimlanan nesne buna goére bir

sekle sahip olmalidir.

¢+  Derinlik 6l¢imlerine iliskin daha iyi degerler almak i¢in nesne grafigin merkezinde olmalidir, yani normal referans
degerler ile ¢cercevelenmelidir (normal zemin). Nesne grafik tarafindaysa ve tam olarak goriiniir degilse tahmini bir
derinlik 6lglimii miimkiin degildir ve biyiklik ve sekil 6l¢imii sinirhdir. Bu durumda grafikteki anormalligin

optimal pozisyonunu almak igin taramay tekrar edin ve tarama alaninizin pozisyonunu degistirin.

¢+ Bir taramada birden fazla nesne olmamalidir. Bu derinlik 6l¢iimiinii etkileyecektir. Bu hedefler

uzerinde kismi alanlarin taranmasi yararhdir.

+  Sonug¢larimizdan daha emin olmak i¢in en az iki kontrollii tarama yapmalisiniz. Bu mineralizasyon

alanlarini tanimak i¢in de 6nemlidir.

¢+ Mineralizasyonu ele alirkenki en 6nemli kural. GERCEK HEDEFLER HAREKET ETMEZ! Hedefiniz

hareket ediyorsa muhtemel mineralizasyondur.

7.3.1 Probun oryantasyonu

Bir 6l¢lim sirasinda prob her zaman zemine ayni mesafede olmalidir. Genelde zemin yiizeyinden 5-10 cm
yiiksekligi oneririz.

Kayalar, ahsap veya uzun ¢imen lizerinden gececek oldugunuzda taramanizi sensorii bastan itibaren daha yiiksek tutarak
baslatin. Bunun gibi durumlarda taramay1 belki de prob 2 fit (50 cm) yiikseklikteyken baslatmalisiniz ve tiim tarama
boyunca ayni seviyede tutmalisiniz. Yiiksekligin saglanmasi 6nemlidir, bu birgok hatay1 yok edecektir. Kural olarak gereksiz

hatalar olugturabileceginden yiiksekligi tarama sirasinda degistirmeyin.

Bir diger 6nemli yon probun fiziksel oryantasyonudur. “Paralel” tarama modunda probun oryantasyonu degismez,

¢linkii her zaman ayn1 yonde 6lgmektesiniz.

Sekil 7.6: Zig-Zag modunda hatali taramanin 6érnegi (“dénel hatalar”)
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“Zig-Zag” tarama modunda dahi probun oryantasyonu degistirilmemelidir. Bu da tarama yolu sonunda cihazla
ve probla donmenize izin verilmedigidir. Bunun yerine geriye dogru yiiriimeli ve taramaya devam etmelisiniz. Aksi halde
elde edilen grafiginiz sekil 7.6’da gosterildigi gibi kirmizi veya mavi seritler igerir. Bir tarama boyunca olan bu seritler

genelde “Donel Hatalar” olarak anilir.

eXp 6000, bir tarama sirasinda her zaman probun yatay oryantasyonunun gostergesini saglayacaktir. Sekil

7.7'de gosterildigi gibi ekranin sol alt kdsesinde bir imaj goriintiilenecektir.

Oryantasyon
gostergesi

Sekil 7.7: Baglanan probun oryantasyon g0Ostergesi

Bu oryantasyon gostergesinin doniis hatalarin1 6nlemedigini, ancak zemin yiizeyine iligkin olarak probun egimi konusunda

bilgi verdigini liitfen unutmayin. Sekil 7.7’de gosterilen sembol bagh yatay probun iyi bir oryantasyonunu gosterir.

Sonraki iki bolim daha kaliteli taramalar gergeklestirmenize yardimci olan gostergenin sembolizmini agiklar. Diizeltmenin

glicli hakkinda fikir edinmek tizere bir tarama gerceklestirmeden 6nce sapma ile deneyimleyin.

7.3.1.1 Siiper Sensor, Tiinel Sensorii
Asagidaki tablo tiim dikey problarin sembolizmini agiklar. 1 ok (diisiik egim) ve 2 ok (ytiksek egim) bulunan imajlar

bulunmaktadir.

Diisilk Yiiksek
egim egim

Probu indirmeniz gerekir (zemine olan mesafeyi azaltma).
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Probu kaldirmaniz gerekli (zemine olan mesafeyi artirma).

4+ (¢
£left t)e|t
Probu sag tarafa cevirmelisiniz.
> e
-
o=
<+ -
Probu sol tarafa gevirmelisiniz.
<= 4=
g=
-
= -

7.3.1.2 Teleskopik Prob, Canli Yayin Sensorii

Asagidaki tablo tiim yatay problarin sembolizmini agiklar. 1 ok (diisiik egim) ve 2 ok (yiiksek egim) bulunan imajlar

bulunmaktadir.

Diisiik Yiiksek
egim egim

Probu algaltmalisimz (zemine olan mesafeyi azaltma).

= % :

$ 44 +H 12

4 & v 44 Probu ylikseltmelisiniz (zemine olan mesafeyi artirma).
=k

s N Probu sag tarafa cevirmelisiniz.
=a o5
" " Probu sol tarafa gevirmelisiniz.
S
7.3.2 Paralel veya Zig-Zag?
eXp 6000’nin usta kullanicilari i¢in her iki tarama modu da uygundur. Deneyime gore en iyi grafikler “Paralel”

modda alinmistir, ¢linkii ayn1 noktada baslamaktasiniz ve ayni yonde yiiriimektesiniz. Yiiriime hizinizi ve yéniinizi

kontrol etmek de daha kolaydir.
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Ozellikle dag yanlar1 ve diger egimler gibi diiz olmayan yiizeyde paralel mod tercih edilir. Konu hiz
oldugunda deneyimli kullanici alanda daha fazla aragtirmaya deger anormallikler olup olmadigini belirlemek amaciyla Zig-

Zag modunu ¢ogu kez sadece ilk tarama i¢in kullanacaktir.

7.3.3 Manuel veya otomatik impuls modu?

Genis diiz veya gegilebilir yiizeyler genelde otomatik modda 6lgiiliir. Manuel impuls modu ¢ogu kez oldukea fazla

biiyiime olan ve 6l¢iim sonucunun kesin olmasi gereken zorlu diiz olmayan yiizey alanlari igin kullanilir.

Dag yarlar1 ve yanlar1 gibi erisimin zor oldugu yiizeylerde, kaygan yiizeylerde veya orman gibi alanlarda manuel impuls
modunun kullanilmasi akillicadir. Ciinkii her bir impuls manuel olarak birakilacaktir, probu dogru sekilde konumlandirmak
ve oOlgiilen degeri kaydetmek i¢gin yeterli zamana sahip olacaksimizdir. Bu sekilde énceden tanimlanan kilavuzun énceden

isaretlenmis noktalarini kesin olarak 6l¢ebileceksinizdir.

7.3.4 Egitmenlerin kendilerinden ipuclan

Tarama gergeklestirirken olduk¢a kaydedilmesi gereken énemli bazi 6geler bulunmaktadir. Oncelikle
rahatlamaniz 6nemlidir. Gergin oldugunuzda taramay1 dogru sekilde yapmak i¢in kendinize ¢ok fazla baski yapmaktasiniz, bu

da ¢ogu kez hatalara neden olmaktadir.

¢+ Yeni gomiilmis hedeflerin gorilmesi zordur. Birgok kisi ekipmani alir ve ilk yaptiklari bir nesneyi
gommektir. Bir nesne zemine girdiginde topragin dogal imini degistirir ve bir tiir ses yaratir. Genelde gomiilen
nesne dogal olmayan sesten daha zayif ime sahiptir ve bu nedenle tespit edilemez. ilk tarama imajlari giimiilii 6geyi
gostermeyecektir, ancak sesli alan1 mavi veya yesil renkte gosterecektir. Oge oturduktan sonra yani tiim sezonlar

boyunca zeminde kaldiktan sonra (genelde bir y1l) ses azalir ve gomiilii nesnenin imi gortiniir hale gelir.

+ Bilinen hedefler tizerinde egitim gercgeklestirin. Fabrikadaki egitim kursunda sahadaki ger¢ek hedefler gibi
yillarca gomiilmiis olan bazi nesnelerimiz mevcuttur. Bu hedefler hizla ve kolayca tanimlanabilir, ¢iinkii toprak igin
dogal degillerdir. Kendi alaninizda kullanabileceginiz diger hedefler gomiilii ara¢ gereglerdir. Borular, tanklar,
elektrikli aletler, atik tasima borulari, mezarlar vb. Bu 6gelerin ¢ogu her kasana veya sehirde bulunabilir.

Kendinizi egitecekseniz egitime baslamaniz gereken yer burasidir.

+  Profesyonel egitim alin. Fabrikadan veya nitelikli bir saticidan egitim aldiginizda OKM detektoriintin sadece
kullanimini ve operasyonunu degil ayn1 zamanda yazilimi ¢ok daha kolay anlayacaksinmz ve hatalar yani sira

hedefleri belirleyebileceksiniz.

+ Sadece bir tarama 0Ol¢giimiine dayanmayin. Bir¢ok kullanici sahaya gider ve dl¢lim yapar ve hedef goriir.
Taramay: tekrarlamak yerine gider, kiirek alir ve kazarlar. Nadir durumlarda ilk tarama miikemmel
olacaktir. Egitmenler dahi mineralizasyon alanlarina veya bir hataya bakmadiklarindan emin olmak i¢in goklu

taramalar yapar.
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Toprak mineralizasyonu - Oh! Olduk¢a sinir bozucu! Bunu hepimiz deneyimleyecegiz. Yiiksek zemin

mineralizasyonu oldugu bilinen bir alanda oldugunuzda normalde daha fazla tarama yapmaya hazir olun.

= Kil belki de bir diismandir. Kilin demir igerigine bagh olarak zayiflamanin ne kadar giiclii olacag belirlenecektir. Demir
igerigin hizli bir analizi ne kadar koyu renkli oldugudur, agik griden koyu turuncuya degisebilir. Kil ne kadar koyu ise o

kadar ¢ok demir igerir.

= Kum genelde ¢ok nettir ve yakalanmasi kolaydir. Kumun kaydedilmesi gereken iki faktorii mevcuttur. Zemin suyunun ¢ok
s1§ oldugu, yani zemin suyunun genelde ytizeyden sadece birka¢ metre oldugu yerlerdeki kum veya kurak yerdeki ¢61 kumu.

ol kumunda hedefler belirtilenden 3x derine konumlandirilabilir.

< (Ciftlik alan1 kaydedilecek bir diger alandir. Modern ciftliklerde ¢ok fazla besin ve giibre verilir ve dogal olmayan

mineralizasyon alani olugturulur.

= Kayalik daglik alanlar. Cok fazla dag bulunan alanlar da mineralizasyon ile kalbur gibidir. Daglk alanlar yiizeydeki

faylardan olusur ve bu muhtemelen mineralizasyon yani sira dogal hazineler i¢in en biiyiik alandir.

Tium taramalar kirmizi .. ve maviye sahiptir. Visualizer 3D yaziliminda taramalar: gordiigiiniizde her tarama kirmizi bir

noktaya sahiptir. Taramalar en zayif sinyaller (mavi) yani sira en giiglii sinyalleri (kirmizi) temsil eder.

Gergek bir hedef genelde minerallestirilmis bir sahadan ¢ok daha gii¢li bir sinyale sahip olacaktir. Hareket de
etmeyecektir. Yazilimda kirmizi bir noktanin gergek bir hedef oldugunu disiiniiyorsaniz bir dizi kontrol taramasi gerceklestirin

ve hedefin ayni1 yerde kalip kalmadigini inceleyin. Hareket ediyorsa gercek degildir.



Tarama Teknikleri

Burada temel birimi tamamlayabilecek aksesuarlar lizerine ilave bilgiler bulabilirsiniz. Belirtilen

aksesuarlarin normal teslimat kapsamina dahil olmadigini unutmayin.



8.1 Siiper Sensor
Stiper Sensor metalleri tespit etmek i¢in 6zel olarak ayarlanmis ytiksek ¢oztintirliikli bir antendir. Ayni
zamanda bu antenle daha genis bosluklari fark etmek de miimkiindiir. Belirli bir 6zelligi demirli metalleri demir dig1

metallerden ayirt etmektir. Bu ayrim Isaret¢i modunda miimkiindiir. Teleskopik Prob ile ka 1g1inda Stiper

Sensor ¢ok daha kiigiik ve derindeki metal nesneleri bulabilir.
Siiper Sensor asagidaki ¢alisma modsarinda kullanilabilir:
+  Toprak Taramasi
¢ lsaretci
. Manyetometre
¢+ Mineral Tarama

Siiper Sensorii eXp 6000 ile kullanmak igin sadece teleskopik ¢ubuk
tertibatina baglayin ve anteni her zaman zemine dik tutun. Sekil 8.1 Siiper

Sensoriin nasil dogru tutulacagini gosterir.

Siiper Sensor dl¢lim sirasinda sallanmamalidir, yiiksekligi asagl veya yukari
degistirilmemelidir. Anten ne kadar yumusak tutulursa tarama sonuglariniz o
kadar iyi olacaktir. Zemin ve antenin alt kismu arasindaki mesafe yaklasik 10

kil 8.1: SU Se
cm olmalidir, ancak yiizey kosullarina bagli olarak genisletilebilir. Feki Uper Sensg

eXp 6000 kontrol birimi tarama sirasinda Siiper Sensoriin uygun oryantasyonunu gostererek yardimeci olacaktir. Bu

davranis sayfa 77’deki boliim 7.3.1 “Probun oryantasyonu”nda agilanir.

Antenin oryantasyonu tUm IGUm sirasinda dedistirilmemelidir!
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8.2 Kontrol Taramalan

Hafriyat 6ncesinde herhangi bir alanda her zaman bir dizi kontrol taramasi gerg¢eklestirin. Kontrol
taramasi aranan alanin uygulanabilir bir alan olup olmadigim belirlemek ve hedefin ger¢ek oldugunu dogrulamak i¢in

oldukga kesin bir 6l¢timdiir. Bu ilave taramalar gergeklestirerek gerceklestirilir.

Taramalarin tutarlihgini saglamak i¢in ayni kisi taramalar1 yapmalidir, ayni baslangic ve durus noktalar1 kullanilarak
yapilmalhdir. Kontrol taramalari her taramada ayni miktarda impulsa ve ayni miktarda tarama c¢izgisine
sahiptir. Mineralizasyon sahasinin dogru oldugunu belirlemek i¢in her iki yontem tek ¢izgi ve geleneksel saglamak i¢in
gerceklestirilmelidir. Iginde bir sey olmayan bir delik agmaktansa ilave taramalar gerceklestirmek daha kolay oldugundan bu

¢ok onemlidir.

Sekil 8.2: Ayni ¢izginin iki yOnde kontrol taramasi.

Ornekte (Sekil 8.2) ilk kontrol taramasi gerceklestirmenin en kolay yolu tam ayni ¢izgiyi her iki yénde taramaktir. Dogal

olarak meydana gelen mineral sahalarini ararken bu yéntem kullanilir.

Bu ilk taramay1 tamamen gercgeklestirerek gergeklestirilir. Cizginin sonunda ya mevcut verileri diz tsti
bilgisayara indirin veya bir diger kontrol ¢ipi kullanin (sadece belirli detektérler igin mevcuttur). Birgok kullanici dlgim
sonrasinda verileri indirmek durumunda olmaksizin belirli bir alanda daha fazla tarama gergeklestirmek tizere birimleri i¢in

birgok kontrol ¢ipine sahip olacaktir.

Bir¢ok 6nemli neden bulunmaktadir, birincisi hedef hareket ederse muhtemelen gegerli bir hedef bulunmayan bir alandir ve

ikincisi hedefin mevcut biiyiikliigii veya alani ¢ok daha iyi algilanabilir.

Ayni Kisinin 6l¢timleri gerceklestirmesi 6nemlidir. Bu sekilde taramalar ayni hizda ve ayni impuls miktari ile ayni
sekilde yapilacaktir. Taramalar hata yapilmamasini ve tarama ¢izgilerinin diiz olmasini saglamak i¢in gerceklestirildiginden
digerlerinin operatorii izlemesi 6nemlidir. Diger kullanicilar Siiper Sensoriin donmemesini veya egilmemesini ve zemin

tizerinde ayni yiikseklikte kalmasini saglamalidir.
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Taramalar1 bir¢ok operator gercgeklestirecekse taramayl hangi operatoriin gergeklestirdigi Visualizer 3D
yazihmimin Ozellikler penceresinde kaydedilmelidir. Bu sekilde operatérler arasindaki zimni farkliliklar
kaydedilebilir.

Geleneksel bir taramay1 kusatan bir alanda ¢aligirken kontrol taramalari 3lii gruplar halinde gergeklestirilmelidir.

One time |Same starting and
(1x) in |stopping points
this

diracti_o; / “

Two times (2x)
in this direction

Sekil 8.3: Geleneksel kontrol taramasi prosedUri

Yukaridaki Sekil 8.3’e gore prosediirler geleneksel kontrol taramasini gergeklestirmek igin diizenlenir. TAM
OLARAK AYNI BASLANGIC NOKTALARININ ve TAM OLARAK AYNI DURUS NOKTALARININ kullanilmasi
zorunludur. Ayni noktalar kullanilmazsa taramalar potansiyel olarak baslangigtan hatali olacaktir. Dogal olarak

meydana gelen mineralizasyon ve birikintileri ararken en hafif degisken kesin tespitte fark yaratabilir.

Geleneksel gomiilii nesneleri ararken bu yéntem 6genin gergcek oldugunu belirlemek icin de

kullanilir. Tek fark geleneksel ile gémiilii nesnenin sinyal degerleri biiytik dl¢tide artacaktir.
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